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1 INTAX@®Linearmotor-Achsen mit integriertem Servocontroller

\
/INTAX® S

T PIR[o]F]I N } ETHERNET Ml ol i
EtherCAT. © Ethen\et/IP POWERLINK

ODVA
IRT (Isochrone Real Time)

- Servocontroller, Motorverkabelung und Kabelschlepp vollstandig integriert

- Nur zwei Anschlisse: Ethernet Bus (EtherCAT, Ethernet, Profinet etc.) und DC Power Speissigo12V
- Absolutes Messsystem mit 1um Auflésung integriert, keine Referenzfahrt notwendig

- Es wird kein Platz im Schaltschrank bendtigt

Fahrweg Kraft Fn/Fp  GewichtSchli./Tot. L Installation

Modell (mm] [N] [q] [mm]
Tx 50F08 50 8/24 170425 149 125.00.00
Tx 100F08 100 8/24 170/550 201 125.01.00
Tx 200F08 200 8/24 170/800 299 125.@.00
Tx 400F08 400 8/24 170/1300 500 125.38.00
Tx 600F08 600 8/24 170/1800 700 125.4.00

Absoluta SaaaeadSy YI 3ySiA andKidiryklionalenmsedernblgafatigkeite2y ¥
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«GO» und die Achse lauft!

Alles lauft automatisch ab:
Einfach das USBKabel anschliessen und schon wir
auf dem PC/Laptop ein virtueller Netzwerkadaptg
erstellt. Und mit der Eingabe «run.Webmotion» i
Windows Explorer 6ffnet sich der Webbrowser m
WebMotion®. Button Quick Start, Klick auf «GO» u
die Achse lauft. Kein Download, keine Installation ein
App, kein Erwerb eines Lizenzcodes und Kkei
Registrierung, Bedienerfreundlichkeit pur!

Was steckt dahinter?

Entscheidend ist der integrierte Servocontroller mit Webserver und der grafischen Oberflache Wel@\Diiese
HTML5 basierte Bedieneroberflache kann tber jeden Webbrowser aufgerufen werden.

Fur die professionelle Maschineneinbindung bietet die Achse eine voll ausgebaute Effadimiskommunikation
mit verschiedenen Protokollen.

Mit dem Anschluss an die 24VI€rsorgung ist die Achse direkt betriebsbereit. Die Spannungsversorgung ist
separiert fur Controller und Leistungsendstufe. Damit ist STO als funktionale Sicherheit bereits enthalten. Bei
Unterbrechung der Leistungsendstufe bleibt die Kommunikation erhalten.

Ein Meilenstein der Miniaturisierung

Die INTA®Linearmotorachse verschiebt die Grenzen der Miniaturisierung und zeigt, was heute technologisch
machbar ist. Die Idee, den Servocontroller physisch in eine Motorachse einzubauen, ist nicht neu und es gibt einige
Anbieter von Servomotoren, die den Motion Controller direkt einbauen. Fir Linearmotorachsen ist di®thE AX
einzige am Markt erhaltliche L6sung mit einem voll integrierten Servocontroller.

Die INTA®Linearmotorachsen wurden speziell fur die Miniaturisierung konzipiert, um die Elektronikplatinen, die
Motorverdrahtung und der Kabelschlepp in die «Freirdume» der mechanischen Konstruktion zu integrieren. Aus
diesem Grund wurde das Design der Achse neu konzipiert und die Elektronik extrem komprimiert und auf
verschiedene Leiterplatten verteilt.

Von aussen ist nicht sichtbar, wo der Servocontroller untergebracht ist. Daraus resultiert eine unglaublich kompakte
Bauweise mit einer schlanken, klaren geometrischen Form. Dies ermdglicht es den Ingenieuren, ihre Maschinen und
Anlagen kleiner und platzsparender zu bauen. Verdrahtung, Steckverbinder und Platz fir einen Servocontroller sind
nicht mehr erforderlich. Und im Vergleich zu herkdmmlichen Zahnriemad Spindelantrieben ist der INT&X
LinearmotorDirektantrieb préziser, schneller und leiser.
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1.1 Anschlusskabel INAX®

Schliessen Sie einfach die Stromversorgung und
ein  Kommunikationskabel an und lhre
Systemintegration ist abgeschlossen!

Die Anschlusskabdlir die Stromversorgung un
der Kommunikationsind schleppkettentauglict.
und als Standardlange mit .Bim ab Lager
verfigbar. Kundenspezifisch kdénnen beliebig:
Langen von 0.1m bis 20m geliefert werdévas
Anschlusskabel fiir die  Stromversorgung
Power/Logik hat einen Mindestbiegeradius von
65mm fur dauernde Bewegung und v82mm flr
fest verlegte LeitungenDas Anschlusskabel fir
die Ethernet Verbindung hat einen
Mindestbiegeradius von 41mm fur dauernde
Bewegung und von 22mm fir fest verlegte
Leitungen.

Anschlusskabel geschirmtund Lange Kabeld Power/Logik Kabel@ Ethernet

schleppkettentauglich [mm] Art. Nr. [mm] Art. Nr.

INTAX®
Temp. bewegt25° bis +80°
oelbestandig

15 54 15080.00 53 15081.00
0.1-20 ' 15080.10 ' 15081.10

1.2 INTAX® Buskommunikation

Fur die professionelle Maschineneinbindung bietet die Achse eine voll

ausgebaute } Ethernefeldbuskommunikation mit verschiedenen N PlalolF ] &
Protokollen. Uber den Feldbusstecker erfolgt eine direkte VerbindunEtherCATv
zur SPS, bei der aktuell die Protokolle EtherCAT, Ethernet I/P ufw ® NEUS
Profinet unterstiitzt werden, weitere werden folgen. IRT (isochrone Real Time)
Zusammen mit den Bibliotheken, in Anlehnung an PLCopen® kann Ethen 'et/IP EFEG TN
Achse sofort im zyklisch synchronisierten Modus oder im Profi ODYA POWERLINK
Positionsmodus in Betrieb genommen werden. Das lineare Messsystem

mit Absolutposition ermdglicht einen sofortigen Start, ohne vorherige
Referenzierung auf einen Nullpunkt.

Ethernet Bus Art. Nr.
SHEHES Optionale BuanbindungINTAX® 145.00.00
PROFINETD Schnelle, interne Datenanbindung via Datend 145.00.10

EtherNet/IP® ! Adrecehis 9 145.0020

POWERLIN&K 145.0030
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1.3 Befestigung INTAX®

Befestigungsschr. Schrauben

INTAX® Tx 12 x TorxM3 x8 145.01.00

Tx 50F08=1 Set
Tx100F08= 1 Set
Tx200F08= 1 Set
Tx400F08= 2 Sets
Tx 600F08 3 Sets

Zentrierringe Zentrierringed 6mm 28
) |
10x@6mm : T
INTAX® Tx -0.004/-0.012 136.12.00 § =
X 2.8nm !

Kreuztisch

Schrauben und Zentrierringe
verschraubung

2 X Zentrierringe @& 1.9mm
4 x Innensechsrund
M3 x6

INTAX® Tx
auf INTAX® Tx

145.01.01
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2 ELAX® elektrischdrinearmotor-Schlitten

ELAX® ist die Evolution der weitverbreiteten, pneumatischen Schlitten. Die grosse
Errungenschatft ist die patentierte, kompakte Integration des Linearmotorantriebs ®
in das Schlittengeh&ause. Daraus resultiert ein bisher unerreichtes/Kfalitmen
verhéltnis.Weitere entscheidende Schliisselfaktoréin zukunftsorientierte

>

28mm

<
<

Automatisierungslosungen sind die direkt miteirni@n verschraubbaren
Komponenten, die variable EMI 6 St +SNBAYRdzy3d dzy R RA S

58mm

A 4

mit der sich Kréfte vorgeben, limitieren und Uberwachen lagsganz ohne
externen Sensor.

o= o}

‘ CEI.AXG Ex + JENNY SCIENCE

L min, eingefahren

CELAXO EX + JENNY SCIENCE

L max, ausgefahren

Art. Nr.

Fahrweg Mgsse Masse Masse
Modell Schli./Tot.  Geko Feder Geko magn.
[mm]
] [0] [0]
Ex 30F20 30 2060 195560 165 300
Ex 50F20 50 20/60 265630 200 300
Ex 80F20 80 20/60 340/780 270 500
Ex 110F20| 110 20/60 415945 440 500
Ex 150F20| 150 20/60 490/1110 -

Messsystemih 3y SGA&aO0OK YAl wm>Y 1-@@F¥v| adzy3x DSyl

L min L max
[mMm]  [mm]
110 140
130 180
178 258
208 318
268 418
dzA 31 SA

116.00.00
11601.00
116.0200
116.0300
116.04.00
b K
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Hinweis:ELAX® Option Reinraur) Lebensmittel und Pharmaindustrie

Der ELAX®ann gegen einen Aufpreison 10%auch reinraumtauglich montiert werden.
Zusétzlich werden die  Fuhrungswégelchen mit einetsgechenden Schmierung
versehen. Wird diese Option gewiinscht, reicht der zusétzliche VerohddSFUHRUNG

REINRAUM/LEBENSMITTELINDUSTRIE/PHARMAINDUST feiveils mit Ihrer
entsprechenden Anforderung) auf Ihrer Bestellung aus.

2.1 Anschlusskabel ELAX® M16

Absolut revolutionar ist die flexible Ekabel Verbindung, welche den

Maschinenverkabelungsaufwand erheblich reduziert. In nur einem Ka e{i§‘j
S

JENNY M T E NIt B

@ Cleanroom
Assembled

Gesamtlange Kabehax. 20m
Max. 1StkZwischenkabel

N
&)

Diese Anschlusskabel haben einen Mindestbiegeradius 48mm fir
dauernde Bewegungund von 20mm fur fest verlege Leitungen Als
Zubehor sind auch Zwischekabel erhéltlich.Das Kabel kann bei einer -/
Torsionsbelastung von +£90° (ber eine Lange vonniehr als 1 Million @
Zyklenaushalten. N

i

Das standardmaRige.3m lange Anschlusskabel mit MBteckverbindung
fur das Verlangerungoder Zwischenkabel ist fest am ELAX® verbaut. Ein%
seitlicher Kabelabgang nach links ist ebenfalls maglich

R}

-

15 Pol BSub Stecker
und 3 Pol Wago 3,5mm

AnschlusskabeELAX® LinearmotorTyp
geschirmt schleppkettentauglich
Ex 30F20
Ex 50F20
15 Ex 80F20
ELAX@nthrazit, by
TPU Reinrauntauglich
Betriebstemp.-40° bis + 8Q° Ex 30F20
@8mm Ex 50F20
0.1-20 Ex 80F20
Ex 110F20
Ex 150F20

Art. Nr. @

150.51.30
150.51.35
150.51.40
150.51.45
150.51.50

150.51.31
150.51.36
150.51.41
150.51.46
150.51.51

10
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Anschlusskabel M16 ELAX®M16 Buchse
fur Verl. oder ZwischenkabdtLAX® ELA®TYp Art. Nr. @
Ex 30F20 150.52.32
Ex 50F20 150.52.37
0.3 Ex 80F20 150.52.42
S| e
Reinraum 56 & Schleppkettentauglich T

Betriebstemp.-40° bis + 8Q° Ex 30F20 150.52.33
@8mm Ex 50F20 150.32.38
0.1-20 Ex 80F20 150.22.43
Ex 110F20 150.52.48
Ex 150F20 150.22.53

15 Pol BSub Stecker
und 3 Pol Wago 3,5mm

Anschlussoder Verlangerungkabel

XENAX® M16

M16 Stecke

Art. Nr. @
TPU Reinraum 56, 15 150.83.01
Schleppkettentauglich, 3.0 150.83.03
Betriebstemp.-40° bis + 80°, 5.0 150.83.05
@9.6mm 0.1-20 150.83.10

Zwischenkabel M16 Buchse; M16 Stecker
2xM16 Art. Nr. @
TPU,Reinraum 56, 1.5 150.84.01
Schleppkettentauglich 35 150.84.03
Betriebstemp.-40° bis + 80° 5.0 150.84.05
@9.6mm 0.1-20 150.84.10

Kabelabgang

Kabelabgang seitlich montiert

Ex F20 linke

136.0500

* Seitlicher Kabelabgang nicht mdglich fur vertikale ELAX® Antrieliaksageitig montierteiGewichtskompensation

11
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2.2 AnschlusskabeELAX®&-Sub

Fur Neuprojekte wird empfohlen, den M4&&andard zu verwenden.

Bei denELAX®ind die Kabekum Vorteil derKompaktheit ohne Steck (eosx Gesamtlange Kabehax. 20m
direkt ins Gehéause eingesetAbsolut revolutionar ist didlexible EinKabe AnzahiZwischenkabel matStk.
Verbindung, welche den Maschinenverkabelungsaufwand erhe ... ...

reduziert. Als Standard wir das Kabel auf der Riickseite moni@ptional
kann der Kabelabganguf der linken Seitesrfolgen.

In nur einem Kabel befinden sich die Leitungen fiir Encoder, fir die 3 F
des Linearmotors und fur die Kommunikation zwischen ELAMGXENAX
Servocontroller. Die  dunkelgrauen Anschlusskabel  sir
reinraumtauglichund als Standardénge mit 15m ab Lager verfligbe
Kunderspezifischkdnnen beliebigeLangen von m bis 20n geliefert
werden Diese Anschlusskabel haben einen Mindestbiegeradius4®omm
fur dauernde Bewegungind von16mm fur fest verlege Leitungen Das
Kabel kann bei einer Torsionsbelastung von +£90° Uber eine Langenvon 1
mehr als 1 Million Zykleaushalten.

Als Zubehdrsind auch Verlangerungskabel erhdltliclDie Anschlusskabel sind fix am Motor verbaut und werden nur
zusammen mit dem Linearmot@&chlitten verkauft.

15 Pol BSub Stecker

Anschlusskabe@;eschlrmt Lange *) LinearmotorTyp und 3 Pol Wago 3,5mm
schleppkettentauglich [m] Art. NI @
Ex 30F20 150.5130
Ex 50F20 150.5135
15 Ex 80F20 150.5140
. Ex 110F20 150.5145
ELAX@nthrazit,
TPU Reinrauntauglich Ex150F20 1505150
Betriebstemp.-40° bis + 8Q° Ex 30F20 150.5131
@8mm Ex 50F20 150.51.36
0.1-20 Ex 80F20 150.51.41
Ex 110F20 150.51.46
Ex 150F20 150.51.51

*) Jeder Typ der Elektrischen Schlitten hat intern unterschiedliche Abisolierlange, deshalb ist fir jedes Kabel eine eigene
Artikel Nummer erforderlich.

12
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Anschlusskabelorbereitet fiir Typ 15 Pol BSub
Verlangerung, Linearmotor Stecker(2 reihig)

geschirmt schleppkettentauglich Schlitten Art. Nr. @

Ex 30F20 15052.30

Ex 50F20 150.52.35

15 Ex 80F20 15052.40

ELAX@nthrazit, mit 15 Pol BSubStecker Ei Eggg igggggg

(2 reihig) TPY Reinrauntauglich '

Betnebsteéngﬁrg bis + 80 Ex 30F20 1505231

Ex 50F20 150.52.36

0.1-20 Ex 80F20 150.52.41

Ex 110F20 150.22.46

Ex 150F20 150.22.51

*)Jeder Typ der Elektrischen Schlitten hat intern unterschiedliche Abisolierlange, deshalb ist fur jedes Kabel eine eigene
Artikel Nummer erforderlich.

13
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2.3 Verlangerungs und Zwischerkabel austauschbaELAX®&-Sub

Verlangerungskabel simdliséatzlichinteressant fir hochdynamische
MehrachsAnwendungen mit Schleppketten. An ein Anschlusskab
wird ein Verlangerungskabel angeschlossen, welches dann einfach
austauschbar ist. Dies@lunkelgrauen Verlangerungskabel
haben einen Mindestbiegeradius vo@Omm fir dauernde

Bewegungund vonl6 mm furfest verlege Leitungen

15 Pol BSubBuchsg2 reihig)
Verlangerungskabefeschirmt 15 Pol BSub Stecke(3 reihig)

schleppkettentauglich und 3 Pol Wago 3,5mm
Art. Nr.

ELAX@nthrazit, TPY 15 150.5601
Reinrauntauglich
Betriebstemp.-40° bis + 80°

@ 8mm 0.5-20 150.56.05

15 Pol BSubBuchsg2 reihig)
15 Pol BSub Stecke(2 reihig)

Art. Nr. @

Zwischenkabegeschirmt

schleppkettentauglich

ELAX® anthrazit, TRPU
Reinrauntauglich 0.5-20 150.5610
Betriebstemp.-40° bis + 80°
@ 8mm

14
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2.4 Vertikale Gewichtskompensation ELAX® magnetisch

Bei einem Stromausfall ist der ELAX® Linearrd®thiitten kraftlos. Wird

die Achse vertikal eingebaut, fallt der Schlitten daher ungebremst nach
unten. Mit dieser Gewichtskompensation fir die ELAX® Ex 30F20 bis Ex
110F20, basierend auf magnetkraft, bewegt sich der Schlitten bei
Stromunterbruch  nach oben. Weitere Vorteile der vertikalen
Gewichtskompensation sind eine geringere Erwarmung der Achse, die
volle Nutzbarkeit der Kraft zur Optimierung der Zykluszeiten sowie eine
lineare Kraftcharakteristilkder magnetischen Gewichtskompensatjatie

in Forceteg®nwendungen eine gleichbleibende Kraft Giber den gesamten
Hub gewahrleistet.

Die magnetische Gewichtskompensation (GEKO) fir den eingefahrenen
Zustard ist wahlweise rechts oder links vormontiert. Sie kann passend zur
zusatzlich am Schlitten angebrachten Masse in folgenden Abstufungen
ISoNKE G 6SNRSYY cnn SEE 3w n5A I 39 w3 Sy
Schlittens ist dabei bereits bertcksichtgés muss lediglich die montierte

Zusatzmasse beachtet werden.

d b

ELAX® Gewichtskompensation : Links Rechts
. Gewicht . .

magnetisch eingefahren eingefahren
600g 136.00.80 136.00.90

1200g 136.00.81 136.00.91

=il 1800g 136.00.82 136.00.92
25009 136.00.83 136.00.93

600g 136.01.80 136.0L.90

1200g 136.0L.81 136.0L.91

Ex S0F20 1800g 136.01.82 136.01.92
25009 136.0L.83 136.0L.93

600g 136.2.80 136.2.90

1200g 136.2.81 136.2.91

Ex 80F20 1800g 136.2.82 136.2.92
25009 136.2.83 136.2.93

600g 136.08.80 136.03.90

1200g 136.08.81 136.08.91

Ex110F20 1800g 136.(8.82 136.03.92
25009 136.08.83 136.03.93

15
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2.5 Vertikale GewichtskompensatioreLAX®&-eder

Bei Stromunterbruch ist der Linearmotor deLA® Lineemotor-Schlittenkraftlos. Wirddie Achse vertikal eingebaugofallt
der Schlitten nach unterMit dieserlinksangebauteri Gewichtskompensation flrie ELAX@&x 30F20 bis Ex 110F20
basierend auf Federkraft, bewegt sich der Schlitten bei Stromunterbmach oben

Das ELAX®ewichtskompensationsgehduse kann mit 4 unterschiedlichen Federpaketen bestiickt werden flr externe
Lastgewichte vo®-500g, 5061000g, 100€1500g und 15020009.Bei bereits eingesetzten ELAX® Linearm8thlitten mit
Gewichtskompensatiokdnnen Federpakete einfach nachbestellt und selbstandig ausgetauscht resp. eingesetzt werden.

* Bei einem ELAX® Linearme8uhlitten mitmontierter Gewichtskompensatioauf der linken Seitést ein seitlicher
Kabelabgang nicht moglicArt. Nr.136.05.00).

ELAX® Gewichtskompensation

Federkraft el

@

)

Eingefahren

16

Ausgefahren

16
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Ex 30F20 Gewichtkompensatioreingefahren Art. Nr.
Gehéause und Abdeckurlgnks Wabhlen Sie dazu noch das lhrem Lastgewicl 136.0000
Gehéause und Abdeckung rechi entsprechende Federpaket 136.00.01
0-500geingefahren 136.00.05
500-1000geingefahren 136.00.10
LR GERE R, 1000-1500geingefahren 136.00.15
1500-2000geingefahren 136.00.20

Ex 30F20 Gewichtkompensatiorausgefahren

Gehause und Abdeckurimks Waéhlen Sie dazu noch das lhrem Lastgewicl 136.00.50
Gehéause und Abdeckung rech| entsprechende Federpaket 136.00.51
0-500g ausgefahren 136.00.55
500-1000g ausgefahren 136.00.60
FELIRTREED, GUSEUEEI ey 100015009 ausgefahren 136.00.65
150020009 ausgefahren 136.00.70

Ex50F20 Gewichtkompensatioreingefahren

Gehause und Abdeckurimks Waéhlen Sie dazu noch das lhrem Lastgewicl 136.0100
Gehéause und Abdeckung rechi entsprechende Federpaket 136.01.01
0-500geingefahren 136.01.05
Federpaket 500-1000geingefahren 136.01.10
austauschbar 1000-1500geingefahren 136.01.15
15002000geingefahren 136.0120

Ex50F20 Gewichtkompensatiorausgefahren Art. Nr.
Gehause und Abdeckurmks Wahlen Sie dazu noch das Ihrem Lastgewicl 136.01.50
Gehause und Abdeckung rechi entsprechende Federpaket 136.01.51
0-500g ausgefahren 136.01.55
Federpaket, 500-1000g ausgefahren 136.01.60
austauschbar 1000-1500g ausgefahren 136.01.65
150020009 ausgefahren 136.01.70

Ex80F20 Gewichtkompensatioreingefahren
Gehause und Abdeckurimks Waéhlen Sie dazu noch das lhrem Lastgewicl 136.0200
Gehéause und Abdeckung rechi entsprechende Federpaket 136.02.01
0-500geingefahren 136.02.05
Federpaket 500-1000geingefahren 136.02.10
austauschbar 1000-1500geingefahren 136.02.15
1500-2000geingefahren 136.02.20

17
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Ex80F20 Gewichtkompensatiorausgefahren
Gehause und Abdeckurimks Waéhlen Sie dazu noch das lhrem Lastgewicl 136.02.50
Gehéause und Abdeckung rechi entsprechende Federpaket 136.02.51
0-500g ausgefahren 136.02.55
Federpaket, 500-1000g ausgefahren 136.02.60
austauschbar 100015009 ausgefahren 136.02.65
150020009 ausgefahren 136.02.70

Ex110F20 Gewichtkompensatioreingefahren Art. Nr.

Gehéause und Abdeckurlgnks Wabhlen Sie dazu noch das lhrem Lastgewicl 136.03.00
Gehéause und Abdeckung rech| entsprechende Federpaket 136.03.01
0-500geingefahren 136.03.05
Federpaket 500-1000geingefahren 136.03.10
austauschbar 1000-1500geingefahren 136.03.15
1500-2000geingefahren 136.03.20

Ex110F20 Gewichtkompensatiorausgefahren
Gehause und Abdeckurimks Wahlen Sie dazu noch das lhrem Lastgewicl 136.03.50
Gehéause und Abdeckung rechi entsprechende Federpaket 136.03.51
0-500g ausgefahren 136.03.55
Federpaket, 500-1000g ausgefahren 136.03.60
austauschbar 100015009 ausgefahren 136.03.65
150020009 ausgefahren 136.03.70

18



N
SCIENCE E
U

2.6 ChromstahlabdeckundgELAX®

Mit dieser Chromstahlabdeckung sind die modularen Rasterbohrungen
abgedeckt. Damit ist die Oberflache glatt und einfach in der Reinigung.
Der ELAX® Linearmotor wird so tauglichdie Food und Pharma

industrie oder im Reinraum der Laborautomation oder Medizintech

Zu ELAX® Art. Nr.

Ex 30F20 136.0600

2 Chromstahlabdeckung ELAX® 136.0605

Ex 80F20 ) 136.0610
Ex 110E20 Monoblock und Schlitten 136.0615
Ex 150F20 136.0620

Achtungbei einem ELAX® Linearmotor Schlitten mit Gewichtskompensation
ist eine Chromstahlabdeckung nicht moglich.

2.7 Direktverschraubungerfir AnordnungsmaoglichkeiterELAX®

Baukasten in Perfektionc Ein entscheidender Schlisselfaktor bei der
Entwicklung der neuen ELAX@®earmotorSchlitten mit Direktantrieb. Ob

flach, hochkant, als Kreuztisch oder als Flachenausleger, die ELAX® Schli
lassen sich mittels Zentrierringe ganz ohne Adapterplatten direkt miteinande
verschrauben. Die Lochmatrix hat immer das gleiche Raster von 20 x 50m
(0.79" x 1.97").

Zentrierring

Frontflansch

Eisenloser Stahl,

rostfrei, 57mm x 27.5mm x 6mm,
Lochmatrix 20x50mm

2.7.1 Y-Z Pick and Place flach

Pick and Place Schrauberund

flach Zentrierringe

4 x Zentrierringe @6mm

=2 4 x Inbus standard, M329

136.1000

2.7.2 Kreuztischverschraubung

Kreuztisch Schrauben und Zentrierringe

verschraubung

4 x Zentrierringe g6mm

Ex F20 4 X Inbus standard, M329

136.1000
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2.7.3 X-Z Pick and Place hochkant

Pick and Place
hochkant

Schrauberund Zentrierringe

2 X Zentrierringe @7mm
Ex F20 2 x Innensechsrund mit 136.1001
niedrigem Kopf, M4 x 8

2.8 BefestigungsschraubeELAX®

Befestigungsschr. Schrauben

10 X Inbus N8 x 30

Ex F20 Inbus auf 136.1100
Kundenmontageplatte
Ex 30F20 % Set Ex150F20 =3 Sets

Ex 50F20/80F2010F20 = Zets

2.9 Zentrierringe@6 und @7 ELAX®

Die Zentrierringe mit Aussédi6mm und M4 Innengewindeverden verwendefir die flachen Verschraubungen
(XY Kreuztisch oderX Pick and Place flaahjt jeweils 4 x M3 Schrauben

2.8

Zentrierringe Zentrierringed 6mm

10x @6mm cgj - L lx
Ex F20 -0.004/-0.012 136.1200 e
X 2.8mm )

Die Zentrierringe mit Ausséd 7mmund M5 Innengewinde sind fir Anordnungen wo Schlitten und Frontflansch
hochkant verbunden werdemit 2 x M4 Schrauben

2.8

Zentrierringe Zentrierringed 7mm
10 x@ 7mm -
Ex F20 -0.005/0.014 136.1201
X 2.8nm

20
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3 LINAX® LinearmoteAchsen

/\ ®
\/I.INAX

Die sehr kompakten Xc-Typen basieren auf einer patentierten Monoblockbauweise. Die Spulen sind vollstandig im
Monoblock integriert, wahrend sich die Magnete zusammen mit dem Glasmassstab im Schlitten befinden. Bei diesem Prinzip
bewegen sich ausschlieilich die Magnete, die Spulen bleiben stationdr. Dadurch entstehen keine bewegten Kabel, was den
Einsatz eines Kabelschlepps bei Einzelachsen uberflissig macht.

- Kafigzwangszentrierung beiKreuzrolenkéafigstandard
5A5aS OSNKAYRSNI RFa aYNTFTAIolIYyRSNYaG
Zuverlassigkeit und Lebensdauer.

- Glasmassstab mit=n Auflésung standard, Genauigkeit 2/>m

- Optional 100nm Auflésung lieferbar

-* Optional mit vertikaler Gewichtskompensan erhéltlich.

Kreuzrollenkéafig mit

= =3 = Zwangszentrierung serienmassig
= _ - (System Schneeberger)
g
!
64
S[sisilE
9 9]
© ©| ®
S
92
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Fahrwe Kraft En/E Gewicht Art. Nr. Mess. Art. Nr. Mess.

LINAX® Lxe (1 g N P Schii/Tot.(+ Geko)  opt. 100nm opt. 1um

[¢] +/-0.5>m +/-1.5>m
Lxc 44F8* 44 08/24 130/350(+90) 115.00.20 115.00.10
Lxc 85FQ* 85 10/30 230/650(+180) 115.01.20 115.01.00
Lxc 135F10 135 10/30 320/880 11502.20 115.02.00
Lxc 230F10 230 10/30 45(0/1200 11503.20 115.03.00
Lxc 80F49 80 40114 520/ 1470 (+335) 11510.20 115.10.00
Lxc 176F40 176 40114 750/2150 (+530) 115.12.20 115.12.00
Lxc 272F40 272 40114 1050/2800 115.14.20 115.14.00

* Optional nit vertikaler Gewichtskompensation erhaltlich.
Bei optischer Messsystemauflésung 100reduziert sich die maximalVerfahrgeschwindigkeit auf max. .

Hinweis: LINAX® txXOption Reinraum, Lebensmittel und Pharmaindustrie
Der LINAX® Lx@ann gegen einen Aufpreison 10%auch reinraumtauglich montiert [JEEESEIE S SRR - A
werden.Zusatzlich werden die Fuhrungswéagelchen mit einer entsprechenden Schmie @ Cleanroom

versehen. Wird diese Option gewiinscht, reicht der zusétzliche VerodddSFUHRUNG
REINRAUM/LEBENSMITTELINDUSTRIE/PHARMAINDUST géiveils mit Ihrer
entsprechenden Anforderung) auf Ihrer Bestellung aus.

Assembled

22
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3.1.1 Anschlusskabel LINAX® IM16

Gesamtlange Kabehax. 20m
Max. 1StkZwischenkabel

Absolut revolutionar ist die flexible Eiabel Verbindung, welche den
Maschinenverkabelungsaufwand erheblich reduziert. In nur einem Kab

befinden sich die Leitungen fur Encoder, fur die 3 Phasen des Linearmotc

und fiir die Kommunikation zwischédNAX® und XENAX® Servocontroller. \

Diese Anschlusskabel haben einen Mindestbiegeradius 48&mm fir
dauernde Bewegungund von 20mm fur fest verlege Leitungen Als
Zubehor sind auch Zwischekabel erhéltlich.Das Kabel kann bei einer
Torsionsbelastung von +90° Uber eine Lange vonmehr als 1 Million

Zyklenaushalten.

Das standardmaRige.®m lange Anschlusskabel mit MBteckverbindung

flr das Verlangerungeder Zwischenkabel ist fest alliNAX® verbaut.

15 Pol BSub Stecker

AnschlusskabelINAXRLXC LINAX® Lxc und 3 Pol Wago 3.5mm
geschirmt schleppkettentauglich Typ 90 3,
Art. Nr. @
Lxc 44F08 150.44.00
Lxc 85F10 150.44.05
Lxc 135F10 150.44.10
15 Lxc 230F10 150.44.15
Lxc 80F40 150.44.20
Lxc 176F40 150.44.25
LINAX® Lxanthrazit, Lxc 272F40 150.44.30
TPU Reinrauntauglich
Betriebstemp.-40° bis + 8Q°
@8mm Lxc 44F08 150.44.01
Lxc 85F10 150.44.06
Lxc 135F10 150.44.11
0.1-20 Lxc 230F10 150.44.16
Lxc 80F40 150.44.21
Lxc 176F40 150.44.26
Lxc 272F40 150.44.31
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Anschlusskabel M16 LINAX®LXC LINAX®- M16 Buchse
fur Verl. oder ZwischenkabdlINAX®Lxc Typ Art. Nr. @
Lxc 44F08 150.44.02
Lxc 85F10 150.44.07
Lxc 135F10 150.44.12
0.3 Lxc 230F10 150.44.17
Lxc 80F40 150.44.22
. Lxc 176F40 150.44.27
LINAX® Lxanthrazit, Lxc 272F40 150.44.32
TPU Reinrauntauglich
Betriebstemp.-40° bis + 8Q°

@ 8mm Lxc 44F08 150.44.03
Lxc 85F10 150.44.08
Lxc 135F10 150.44.13
0.1-20 Lxc 230F10 150.44.18
Lxc 80F40 150.44.23
Lxc 176F40 150.44.28
Lxc 272F40 150.44.33

15 Pol BSub Stecker

Anschlussoder Verlangerungskabel und 3 Pol Wago 3,5mm
XENAX® M16 M16 Stecke
Art. Nr. @
TPU Reinraum 56, 1.5 150.83.01
Schleppkettentauglich, 3.0 150.83.03
Betriebstemp.-40° bis + 80°, 5.0 150.83.05
@9.6mm 0.1-20 150.83.10

Zwischenkabel M16 Buchse; M16 Stecker
2 x M16 Art. Nr. @
TPU Reinraum 56, 15 150.84.01
Schleppkettentauglich 3.5 150.84.03
Betriebstemp.-40° bis + 80° 5.0 150.84.05
@9.6mm 0.1-20 150.84.10
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3.1.2 AnschlusskabdlINAX® LXD-Sub

Fur Neuprojekte wird empfohlen, den M&&andard zu verwenden.

Bei den LINAX® Lsiod die Kabetum Vorteil deiKompaktheit ohne
Stecker direkt ins Gehause eingesetzt. Dabgeisin Anschlusskabe
fur den Encoder undid 3Phasen des Linearmotov®rgesehen. I
Encoderkabel sind zusatzliche Leitungen fur die Kommunike
zwischen LINAX® Linearachse und XENAX® Servocontroller vor
Die grauen Lutze ' '*Anschlusskabedind schleppkettentauglich unc
als Standardénge mit 1,5m ab Lager verfugbarKunderspezifisch
konnen beliebige_angen vorD.1lm bis 20n geliefert werden Diese
Anschlusskabel haben einen Mindesiperadus von 82mm flr

dauernde Bewegungnd vond1lmmfr fest verlege Leitungen

Die optional verfugbarendunkelblauen Igus Anschlussibel
haben einen Temperaturbereich-35° bis +10Q° Sie sind

reinraumtauglichund oelbestéandigDer Mindestbiegeradiudbetragt |

44mmfar dauernde Bewegungind 27mmfest verlegt.

Gesamtlang&abelmax. 20m
AnzahlZzwischenkabel max. 3Stk.

10)
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Motorkabel mit SELLI Elel]

Anschlusskabefjeschirmt und Lange *)Achsen 3 Pol Wago Kzg)el mit Ilfszzl HD
schleppkettentauglich [m] Stecker, 3.5mm [mm] .
(AT NI Art. Nr.
Lxc 44F8 150.2230 150.2330
Lxc 85F10 150.2235 150.2335
Lxc 135F1 47 150.2240 6.3 150.2340
15 | Lxc230F1( 150.2245 150.2345
Lxc 80F40 150.2250 150.2350
LINAX® Lxc, Lutze, grau Lxc 176F4q 7.0 150.2255 6.3 150.2355
RAL 7001 Lxc 272F4Q 150.2260 150.2360

o H + o
1T emp- fbe‘;vegtl% t:’(;f b'80+ Lxc 44F8 150.22.31 150.23.31
emp. testverieg IS Lxc 85F10| 47 150.22.36 63 150.23.36
80 L 13sE1d 150.22.41 ' 150.23.41
01_20 LXC 230F1C 150.22.46 150.23.46
Lxc 80F40 150.22.51 150.23.51
Lxc 176F4d 7.0 150.22.56 6.3 150.23.56
Lxc 272F40 150.22.61 150.23.61
Lxc 44F8 150.42.30 150.43.30
Lxc 85F10 7.0 150.42.35 8.0 150.43.35
Lxc 135F10 150.42.40 150.43.40
1.5 | Lxc 230F1q 150.42.45 150.43.45
Lxc 80F40 150.42.50 150.43.50
LINAX® Lxc IGUsinkelblay, Lxc 176F4q 7.0 150.42.55 8.0 150.43.55
Temp. bewegt35° bis +100 Lxc 272F4( 150.42.60 150.43.60
reinraumtauglichund

oelbestandig Lxc 44F8 150.42.31 150.43.31
Lxc 85F10| 7.0 150.42.36 8.0 150.43.36
Lxc 135F1Q 150.42.41 150.43.41
0.1-20 | Lxc 230F1d 150.42.46 150.43.46
Lxc 80F40 150.42.51 150.43.51
Lxc 176F4d 7.0 150.42.56 8.0 150.43.56
Lxc 272F4( 150.42.61 150.43.61

Die Anschlusskabel sind fix am Motor verbaut und werden nur zusammen mit der Lineaebs® verkauft.
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Anschlusskabelorbereitet

fur Verlangerung, Nelag

%)
[mm]

Lange *)Achsen

geschirmt [m]
schleppkettentauglich

LINAX® Lxc, Litze, grau
RAL 7001
Temp. bewegt25° bis +80°
Temp. fest verlegt40° bis +
80°

LINAX® Lxc IGUS, dunkelblg
Temp. bewegt35° bis +100
reinraumtauglich und
oelbestandig

15

0.1-20

15

0.1-20

Lxc 44F8

Lxc 85F10
Lxc 135F1(
Lxc 230F10

Lxc 80F40
Lxc 176F4(Q
Lxc 272F4Q

Lxc 44F8

Lxc 85F10
Lxc 135F1(
Lxc 230F1(

Lxc 80F40
Lxc 176F4(Q
Lxc 272F4(Q

Lxc 44F8

Lxc 85F10
Lxc 135F1C
Lxc 230F1C

Lxc 80F40
Lxc 176F4C
Lxc 272F4C

Lxc 44F8

Lxc 85F10
Lxc 135F1(
Lxc 230F10

Lxc 80F40
Lxc 176F4(Q
Lxc 272F4CQ

4.7

7.0

4.7

7.0

7.0

7.0

7.0

7.0

Motorkabel 3 Pol Er_1coderkabe|
Binder Kabel mit 15 Pol HD
RundsteckerArt. @ D-Sub
Nr [mm Stecker
' @ Art. Nr.

150.22.32 150.2330
150.22.37 6.3 150.2335
150.22.42 ' 150.2340
150.22.47 150.2345
150.22.52 150.2350
150.22.57 6.3 150.2355
150.22.62 150.2360
150.22.33 150.23.31
150.22.38 6.3 150.23.36
150.22.43 150.23.41
150.22.48 150.23.46
150.22.53 150.23.51
150.22.58 6.3 150.23.56
150.22.63 150.23.61
15042.32 15043.30
15042.37 8.0 15043.35
15042.42 15043.40
15042.47 15043.45
15042.52 15043.50
15042.57 8.0 15043.55
15042.62 15043.60
150.42.33 150.43.31
150.42.38 8.0 150.43.36
150.42.43 ' 150.43.41
150.42.48 150.43.46
150.42.53 150.43.51
150.42.58 8.0 150.43.56
150.42.63 150.43.61

*) Jeder Typ der LinearmotorAchsehat internunterschiedlichéAbisolierlanga, deshallist fir jedes Kabel eine eigene

Artikel Nummer erforderlich.

Die Anschlusskabel sind fix am Motor verbaut und werden nur zusammen mit der Lineahebs® verkauft.
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3.1.3 Verlangerungskableaustauschbat. INAX® LxXD-Sub

Verlangerungskabel simdliséatzlichinteressant flir hochdynamische
MehrachsAnwendungen mit Schleppketten. An ein kurzes
Anschlusskabel wird ein Verlangerungskabel angeschlossen,
welches dann einfach austauschbar ist. Diese grauen Lutze
Verlangerungskabel haben einen Mindestbiegeradius vémm

fur dauernde Bewegungind von46mm fir festverlegte Leitungen

Die optional verfigbaren dunkelbld@GUSTPEKabel haben einen
Mindestbiegeradius vod4mm fiir dauerndeBewegung un@7mm

fur fest verlegte LeitungenDiese Kabel sind durch veRPURMantel

und TPEAderisolation bestens geeignet fur Schleppketten, extrem g
raue Betriebsbedingungen und aggressive Kiidl Schmiermittel.

Beim Einsatz des Verlangerungskabels wird beim Anschlusskabel
der 3 Pol Wago Stecker durch einen metallisch geschirmten
Rundstecker der Fa Binder ersetzt.

Motorkabel 3 Pol

Kabel Binder Rundbuchse Kabel Sl clog 15 (22

Verlangerungskabegeschirmt und Lange HD Buchse auf 15

schleppkettentauglich [m] - B [Pl R . Pol HD Stecker
[mm] Stecker, 3.5mm [mm] Art. N
Art. Nr. @ - @
15 150.26.01 150.2701
L'NAXE?J t';’::/;(; Lxufbxe, 35 | ¢ 150.26.03 S 150.2703
Temp. bewegt25° bis +80° 5.0 150.26.05 150.27.05
0.5-20 150.26.10 150.27.10
LINAX® Lxc/Lxs/Lxu/Lxe, 15 150.46.01 150.47.01
IGUSdunkelblay, 35 70 150.46.03 95 150.47.03
Temp. bewegt35° bis +100 5.0 ' 150.46.05 ' 150.47.05
reinraumtauglichund oelbestandig | 0.5-20 150.46.10 150.47.10

Motorkabel 3 Pol
Kabel Binder Rundbuchse Kabel
(0] auf3 Pol Binder @ HD Buchse auf 15

Pol HD Steck
[mm] Rundstecker3 Pol [mm] o Art Nrec =
Art. Nr. @ - @

Encoderkabel 15 Po
Zwischenkabegeschirmt und Lange

schleppkettertauglich [m]

LINAX®@xc/Lxs/Lxu/Lxe
Latze, grau 0.5-20 7.0 150.26.15 7.2 150.27.10
Temp. bewegt25° bis +80°

LINAX®@xc/Lxs/Lxu/Lxe
IGUSdunkelblau
Temp. bewegt35° bis +100
reinraumtauglichund oelbestandig

0.5-20 7.0 150.46.15 9.5 150.47.10
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3.1.4 Vertikale GewichtskompensatiopneumatischLINAX®&.x

Geko pneumatisch Maximalkraﬁ Links montiert =~ Rechts montiert
bei 6 bar Art. Nr. Art. Nr.
Lxc 44F08 3 kg 135.00.25 135.00.20
Lxc 85F10 3 kg 135.01.10 135.01.00
Lxc 80F40 6 kg 135.(r.11 135.02.10
Lxc 176F40 6 kg 135.@®.13 135.02.12

Bei Stromunterbruch ist der Linearmotor der LINAX® Linearachsen kraftlos. Wird die Achse
vertikal eingebaut so fallt der Schlitten nach wunten. Diepneumatische
Gewichtskompensation arbeitet mit Druckluft hat aber keinen Luftverbrauch. Mit einem
KFyRSt aNof AOKSyY 5 NROS wid Auh SiNJKomdensdtionsk@fol 2
eingestellt, dass das Schlittengewicht und das Lastgewicht kompensiert werden. Bei
Stromunterbruchbleibt dannder Schlitten inPositionoder fahrt langsam nach obefe

nach Einstellung des Druckreglers

Ein grosser Vorteil der Gewichtskompensation ist die Entlastung des vertikalen
Linearmotors. Dieser arbeitet gewichtslos und erwarmt sich daher viel weniger. Diese
EnergieEinsparung kann fiir eine hohere Dynamik genutzt werden.

3.1.5 Kolbenstangendichtung pneumatische Gewichtskompensation LINAX® Lx

Kolbenstangen

dichtung fir GEKO
Lxc FO8/FL0 1 x Dichtung 135.01.05
Lxc F40 2x ORing 135.02.05
bereitsgefettet

3.1.6 Vertikale Gewichtskompensation mit Federkraft LINAX® Lx

Geko mit Rechts montiert

Federkraft UL Art. Nr.

0-200g 135.0002

2004009 135.0004

Lxc44rF08 400-600g 135.0006
600-900g 135.0009

Bei Stromunterbruch ist der Linearmotor der LINAX® Linearachsen kraftlos. Wird
die Achse vertikal eingebauso fallt der Schlitten nach untenMit diese
rechtsangebaute  Gewichtskompensation  fir die ldinste LINAX®
Linearmotorachsepasieend auf Federkraft bewegt sich der Schlitten nach
oben bei Stromunterbruch. Sikann mit 4 unterschiedlichen Federn bestlickt
werden fur externe Lastgewichte v@200g, 200400g, 408600g und 606000g
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3.1.7 Schmutzabstreifer bei MagnetschiedndNAX® Lx-40

Zu LINAX®
F40

Ausfuhrung

Lxc 80F40
Lxc 176F40
Lxc 272F40

135.0600
135.0605
135.0610

Abstreifer inkl. 2 formgefraste
Stirnplatten zu LINAX®dB40

Bei diesen starkeren Lxc F40 Typen ist die Linearmotor6ffnung
konstruktionsbedingt groé€s als bei den kleineren Lxc FB80 Typen.
Deshalb ist diese Option Schmutzabstreifer nur fur dRAX®@xc F40
vorgesehen

Neben Schmutz kénnen auch kleinste Teilée z.B.kleine Schrauben
(Uhrenindustrig an den Magneten hangenbleiben und in ddruftspalt
desLinearmotos gelangen. Dies kann zu Beschadigungen von Polen oder
Spulen fihren.Mit dem Schmutzabstreifer werden Partikel >2/10mm
daran gehindert in den Linearmotor zu gelangen.

3.1.8 BefestigungsschraubehINAX®&.x

Linearmotor Typ Schrauben

Lxx F®B/ 10 x Inbus M3 x 27

Lx F10 niedriger Kopfrostfrei 135.1001

Lxc F40 10xInbus M3X 35 |4 55 5409
niedriger Kopfrostfrei

Die sehr kompakten Abmessungen lassen nur wenig Raum fur die
Verschraubung zu. Deshalb sind bei den Lxc Achsen Schrauben mit
niedrigem Kopf eingesetzt. Werden normale Inbusschrauben verwendet,
dann stehen diese vor undkdénnen bei Kreuztischanordnuren

verklemmen.
Lxc 44F08/85F16 1 Set Lxc 8080 = 1 Set
Lxc 135F10/230F10 = 2 Sets Lxc 176F40/272F40 =Xts
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3.1.9 KreuztischverschraubungINAX®&x

AEUZHSES Schrauben und Stifte Art. Nr.
verschraubung
4 X Inbus M3 x 27,
Lxx F®B/ niedrigerkKopf2 x
Lx F10 Zentrierstift@d2,5h8x 6 135.1000
rostfrei
4 X Inbus M3 x 35,
niedrigerkKopf2 x
2Bl Zentrierstift@d2,5h8x 6 135.2000
rostfrei

Die verschiedenen Modelle LINAX® Linearachsen lassen sich
untereinander baukastenmassigganz ohne Adapterplatten
verschrauben. Fur Kreuztische sind daléierse Rastebsténde
maoglich

Fir die Schrauben und Zentrierstiftauswahl ist die
cobeNBLineamotor-Achse massgebendst z.B. obeneine Lxc F10
Achse und unten eine Lx F40 Achse vorgesehendann ist die
Kreuztischverdwaubungder Lxc F10Achse zu verwenden
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3.2 LINAX®Lxu F60S(universal)

Lxu F60S

DieseUniversal LinearmoteAchsen mit integriertemAbsolutmesssystenund derEinkabelldsunga A Y R SOK (G S
Es gibt z.B3 Anbaimdglichkeiten: Am Schlitten, an der Grundplatte und an der Stirngmitedem Stirnflansch Lxu
Interessant sind auch die @urchgangsléchedurch den Schlitten hindurch. So kénnen z.B. 2vildiAX®&xu Schlitten direkt,
Ruckeseite auf Ruclseite miteinander verschraubt werden, ideal fur-Z Handling. Bei vertikaler Anordnung ist eine
integrierbare Gewichtskompensation verfligbar. Der Druckluftanschluss befindetrsi®teckerghduse Diese LINAX® Lxu
LinearmotorAchsen lassen sich nur mit dem leistungsstarkeren XENAX® Xvi Servocontroller andleuenmpfehlen den
Einsatz eineBrake Recovery Unit (BERId) Zusammenhang mit dienLinearmotor Achsebei Bewegungen > 0.8m/s.

Fahrweg
. 090° (Oben)

180° (Links) 000° (Rechts)

Einbaulénge |

Minimale Einbaulénge = Fahrweg + 130mm

116.00

270° (Unten)

84.00

Das Steckergehduse ist im 90° Raster
Richtungen drehbar. Standard wird der Mc
mit oKabelabgang Rechits(mit Sicht auf de
Steckergehause) geliefert.

ﬂ

@

[
=@
[
®

I]

[
46.00

22.00
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LINAX® Fahrweg Kraft Fn/Fp Gewicht Art. Nr. Mess. | Art. Nr. Mess. | Art. Nr. Mess.

Lxu F60S [mm] N Schli./Tot.(+ Geko) opt. 100nm opt. 1pm magn. 1um

absolut [0] +/-0.5>m +/-1.5>m + -2>m
Lxu 40F68* 40 60/180 950/1700(+360) 115.4400 11540.00 115.3€.00
Lxu 80F68* 80 60/180 950/1900(+360) 115.4402 11540.02 115.3.02
Lxu 160F68* 160 60/180 950/2200(+590) 115.4406 11540.06 115.3€.06
Lxu 240F68* 240 60/180 950/2600 (+820) 115.44.10 11540.10 115.3€.10
Lxu 320F68 320 60/180 950/2900 115.44.16 11540.16 115.3.16

Alle aufgefuihrten Ausfihrungen sind miibsolutmesssystem

* Diese Modelle sind mvertikaler Gewichtskompensatigmeumatisch bis 6kgrhaltlich.
Bei optischer MesssystemauflésubhgOnmreduziert sich die maximalVerfahrgeschwindigkeit auf max. .

Hinweis: LINAX® WwOption Reinraum, Lebensmittel und Pharmaindustrie

Der LINAX® Lxxann gegen einen Aufpreison 10% auch reinraumtauglich montiert
werden.Zuséatzlich werden die Fuhrungswagelchen mit einer entsprechenden Schmier Cleanroom
versehen. Wird diese Option gewiinscht, reicht der zuséatzliche VermfddSFUHRUNG Assembled
REINRAUM/LEBENSMITTELINDUSTRIE/PHARMAINDUSTgeiveils mit Ihrer
entsprechenden Anforderung) auf Ihrer Bestellung aus.

JENNY §SC1ENCE
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3.2.1 AnschlusskabdlINAX@&x  F60S

Gesamtlange Kabehax. 20m
Max. 1StkZwischenkabel

Absolut revolutionar ist die flexible Elabel Verbindung,
welche den Maschinenverkabelungsaufwand erheblich
reduziert. In nur einem Kabel befinden sich die Leitungen fir
Encoder, fur die 3 Phasen des Linearmotors und fir die , T
Kommunikation zwischen LINAX® Lxu F60S und XENAX : ';n-f@_ej
Servocontroller.

Diese Anschlusskabel haben einen Mindestbiegeradius von
48mm fir dauernde Bewegungund von 20mm fiur fest
verlegte Leitungen Als Zubehdsind auchVerlangerungskabel
erhaltlich. Das Kabel kann bei einer Torsionsbelastung von
+90° Uber eine Lange vonmlmehr als 1 Million Zyklen
aushalten.

o
K]
%
-

Das Steckergehause ist ebenfalls im 90° Raster drehbar.

15 Pol BSub Stecker

Anschlussoder Verlangerungkabel und 3 Pol Wago 3,5mm
XENAX® M16 M16 Stecke
Art. Nr. @
TPU, Reinraum-B, 15 150.83.01
Schleppkettentauglich, 3.0 150.83.03
Betriebstemp.-40° bis + 80°, 5.0 150.83.05
@9.6mm 0.1-20 150.83.10

Zwischenkabel M16 Buchse; M16 Stecker
2 X M16 Art. Nr. @
TPU,Reinraum 56 1.5 150.84.01
Schleppkettentauglich 3.5 150.84.03
Betriebstemp.-40° bis + 80° 5.0 150.84.05
@9.6mm 0.1-20 150.84.10
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3.2.2 AnschlusskabdlINAX@Xx ' F60S mit Winkelstecker

Je nach Einbausituation kann es sinnvoll sein, den Kabelabgani
motorseitig direkt mit einem Winkelstecker auszufuhren. Die
Ausrichtung des Kabels lasst sich dabei inSifritten festlegerg
diese Orientierung kdnnen Sie bequem bereits bei der Bestellung
angeben.

Bitte wéhlen Sie dazu das gewiinschte Kabel sowie die Lange anhan g (standaray
der Artikelnummer aus und erganzen Sie die gewinschte
Orientierungsariante. Ohne spezifische Angabe wird standardmaRig
eine 90°Ausrichtung angenommen.

Die Orientierung bezieht sich stets auf den Standardabgang vom
{GSO1TSNHSKNdzAS 'Y a2i2NJ 6aYl oSt
Steckergehause).

15 Pol BSub Stecker

Anschlussoder Verlangerungkabel und 3 Pol Wago Variante
XENAX® M16 mit Winkelstecker 3,5mm- Orientierung
M16 Stecke
Art. Nr.
TPU, Reinraum-b, 900 A
Schleppkettentauglich, 0.1.20 150.83.30 1880 CB:
Betriebstemp.-40° bis + 80°, ' T 45° D
@9.6mm 135° E

Zwischenkabel M16 Buchse Variante
2 x M16 mit Winkelstecker M16 Stecker Orientierung
Art. Nr. @
TPU,Reinraum 56 1.5 150.84.21 1280 g‘
Schleppkettentauglich 35 150.84.23 0° C
Betriebstemp.-40° bis + 80° 5.0 150.84.25 45° D
@9.6mm 0.1-20 150.84.30 135° E
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3.2.3 Vertikale Gewichtskompensation LX¥60S

Bei Stromunterbruch ist der Linearmotor der LINAX® Linearachsen kraftlos.
Wird die Achse vertikal eingebaut so kann der Schlitten nach unten fallen.
Falls ein XENAX® Xvi Servocontroller angeschlossen ist und die Logik unter
Speisung bleibt (z.B. NAUS) sind die Spulen kurzgeschlossen. Der
Linearmotor wirkt als Generator und die Fahrt wird gebremst. Gleichwohl
geht der Schlitten stetig nach unten. Um dies zu verhindern ist die
Gewichtskompensatioworgesehen. Diesarbeitet mit Druckluff hat aber
keinen Luftverbrauch.Dabei ist der Luftanschluss platzsparend, am
Steckergehause angeordnellit einem handelsiblichen Druckregler z.B.
CSaVUrRPAa | Yy Yydzy RAS Y2YLISyaladazyaid
bei Stromunterbruch der Schlitten Fositionbleibt oder langsam nach oben

an den Anschlag fahrt.

Ein grosser Vorteil der Gewichtskompensation ist die Entlastung des
vertikalen Linearmotors. Dieser arbeitet gewichtslos und erwarmt sich daher
viel weniger. Diese Energiginsparung kann fur eine hoéhere Dynamik
genutzt werden.

Gewichts Maximalkraft bei

kompensation 6 bar
Lxu 40F68 13503.01
Lxu 80F68 135.03.01
Lxu 160F68 13503.05
Lxu 240F68 135.03.20

Kolbenstangen
dichtung fir GEKO

1 x Dichtung
2 x ORing
bereits gefettet

Lxu F60 135.03.15
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3.2.5 FederspeicherbremseINAX@x F6(5

Die Federspeicherbremse wirkt auf die Flhrungsschiene. Im stromloserjif |
(drucklosen) Zustand ist die Bremse geklemmt. Durch aktivieren eines 3/2 Weglll &
Pneumatikventils (z.B. Festo CPBATBH3GL-QS4, Art. Nr. 196 846) wird die
Bremse mit Druckluft gelést.

Beim XENAX® Xvi Servocontroller ist eine OUTPUT FUNCTION fir die automatis
Bremsventil Ansteuerung einstellbar.

WICHTIGDurch die Montage der Federspeicherbremse reduziert sich der Fahrweg
der Achse um 35mm. z.B. Die LINAX® Lxu 320F60S hat dann einen Fahrweg <
285mm anstelle von 320mm. &

Federspeicherbremse Maximalkraft

Lxu 80F68bis
Lxu 320F68

(Hiwin Fiihrungen) 135.03.2

3.2.6 Abdeckkappen fur Schrauben LINAX® E8(5
Modell Abdeckkappen Art. No.

Abdeckkappe zum
Verschluss der
Lxu F6& Schrauben der 135.08.00 T R

Fuhrungsschienen — - i

LINAX® Lxu/Lxs

Lxu40F6(= 16 Stk. Lxu240F6(5= 36 Stk.
Lxu 80F68= 20 Stk. Lxu 320F68= 44 Stk.
Lxu 160F68=28 Stk.

3.2.7 Kreuztischverschraubung LINAX® E6(5

Kreuztisch Schrauben und

verschraubung Zentrierstifte

4 X Inbus M4 x 40, 4 X
Lxu F6& Zentrierstift@d4 x 8 13511.10
rostfrei

Die verschiedenen Modelle LINAX® Linearachsen lassen sich untereinander
baukastenmassigverschrauben. Fir Kreuztischaufbauten sind bei der
LINAX® Lxu 4 Durchgangslécher und Zentrierbohrungen vorge&srait

11 yySy o, o H [ Edz I OKaSy It a Y-8 d
wWNOl1aSAGuSa @SNHEOKNI dzo GZ hanBlNRIS yderdll & ARSI f
Lxu an eine Ruckwand geschraubt werden.
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3.2.8 Adapterplatte LINAX®x F605

Adapterplatte LINAX®&um Verbinden eine&xuSchlittender einen Achse
mit der LxuGrundplatteder andern Achsekl. Schrauben und Zentrierstifte

Adapterplatte

Lxu 40F60S bis
Lxu 320F60S

Zubehor

Adapterplatte inkl. 2x Zentrierstifte

2.5x6, 4x Zentrierstifte 4x8, 6x Torx

M4x8, 4x Inbus M4x40

3.2.9 Stirnflansch LINAXRXx F6(5

135.1200

Mit dem Stirnflansch kénnen verschiedene Pick and Place Anordnungen
montiert werden. Dazu wird die Stirnplatte entfernt und der Stirnflansch

Lxu befestigt woran ein

- ELAX® Linearmot&chlitten (hochkant oder flach)

- LINAX® Lxc FO08/F10 oder F40

- oder der Schlitten eines weiteren LINAX® Lxu F60S
direkt verschraubt werden kann.

Stirnflansch

LINAX® Lxu

Zu ELAX®
Ex 30/50/80F20
hochkant

ZUu ELAX® Ex F2
flach

Zulxu F60

Zu Lxc F40

Zu Lxc FO8/F10

Inkl. 2 Zentrierstifte 4x8, 60fx M4x8,

2 Zentrierringe D7
(Passt nichzuEx 110F20 und 150F20)

Inkl. 2 Zentrierstiften 4x8, 4 Torx M4x8
4 Inbus M3x30, 4 Zentrierringen D6

inkl. 2 Zentrierstiften 4x8, 4 Torx M4x12
4 Zentrierstiften 2.5x5 und 8 Torx M4x§

inkl. 2 Zentrierstiften 4x8, 4 Torx M4x12
4 Zentrierstiften 2.5x5 und 4 Inbus M3x]

inkl. 2 Zentrierstiften 4x8, 4 Torx M4x12
2 Zentrierstiften 2.5x6 und 4 Inbus M3xZ

135.12.02

135.12.03

135.1205

135.12.06

135.12.07

135.12.@

¢ 135.12.8

38



sclsu@sn

3.2.10Auslegerarmierung LINAX®& ' F6(5

Bei langen Auslegerachsen wird mit der Auslegerarmierung eine hoéhere
Steifigkeit gegen Durchbiegen erreicht.

Linearmotor Typ Auslegeramierung

Lxu 240F60S : : | 135.13.05
Lxu 320F68 inkl. Befestigungsschrauben M4 x § 135.1310

3.2.11ZusatzschlitterLINAX® Lx F6(5

Bei den LINAX®W.kineamotor-Achsen konnen zwei oder mehrere Schlitten montiert werden. Dabei kann der Kabelabgang
links- oder rechtsseitig erfolgen. Pro Schlitten ist je ein XENAX® Servocontroller vorzusehen.

Zusatzshlitten zu
LINAX® LxBE60S

Ausflihrung

Zusatzschlitten zu LINAX®@ BB mit selbstschmierenden
Kugelumlaufschlitten, integriertem Linearmotor mit

DAL ABE e [ Abstreifer undmagnetischemAbsolutemesssystem 135.30.9
Auflosungl pm,Genauigkeitt/-2um
Zusatzschlitterzu LINAX® L6 mit selbstschmierenden
Lu F608 opt.1 pum Kugelumlaufschlitten, integriertem Linearmotor mit 135.30 ®

Abstreifer undoptischemAbsolutemesssystem
Auflésungl um,Genauigkeit +1.5um

Zusatzschlitten zu Lxu F&0nit selbstschmierenden

Kugelumlaufschlitten, integriertem Linearmotor mit
Lxu F6& opt. 100nm Abstreifer undoptischemAbsolutemesssystemAuflosung 135.3054
100nm, Genauigkeit +0.5um

Bei optischer Messsystemauflosung 100reduziert sich die maximalVerfahrgeschwindigkeit auf max. .
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3.3 LINAX® LxF60S (shuttle)

Lxs F60S

Diese LINAX® Lxs Linearmotorachsenimbégriertem Absolutmesssystenund Einkabelldsungwurden als Lxs Shuttle
Modelle speziell fur lange Fahrwege bis zu 1600 mm konzipiert. Dank der breiten Bauweise mit versenktem Linearmotor
betragt die Achshohe lediglich 38 mm. Die weit auseinanderliegenden Fihrungen sind besonders belastbar und fir hohe
Querkrafte der Auslegerachsen optimieRiese LINAX®d kinearmotorAchsen lassen sich nur mit dem leistungsstarkeren
XENAX® Xvi Servocontroller ansteuwvir.empfehlen den Einsatz einBrake Recovery Unit (BERI) Zusammenhang mit

diesenLinearmotor Achsebei Bewegungen > 0.8m/s.

090" (oben)

Fahrweg
_}f=‘u -
[
(B re===ssS . ————— s : 000° (Standard / rechts)
Aes 0wl — e = = [
—— e @ 0 @ o F——F []l_ © @ of
| fe e oo 11| |
Einbaulange

Minimale Einbauldnge = Fahrweg + 130mm

152 -

120 -
270° (unten)

] [ [ |
23 ‘-:] OJ=_—\ @ @ f_':LO g ) o .
@4@! —\= 0 = |— |- 8 Das Steckergehduse ist im 90° Raster i
< C‘(ﬁ“‘ ]/—ﬁ ) = Richtungen drehbar. Standard wird der Motor
v oKabelabgang Rechits (mit Sicht auf de
o Steckergehéause) geliefert.

1
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LINAX® Fahrweg Kraft Fn/Fp Gewicht Art. Nr.Mess. = Art. Nr. Mess.  Art. Nr. Mess.

Lxs F60S [mm] N Schli./Tot. opt. 100nm opt. 1pm magn. 1um

absolut [a] +/-0.5>m +/-1.5>m +/-2>m
Lxs 160F6(B 160 60/180 1000/2600 115.4206 115.3806 115.3706
Lxs 200F6(B 200 60/180 1000/2800 115.42.08 11538.08 115.3708
Lxs 320F6(5 320 60/180 1000/3400 1154214 1153814 115.37.14
Lxs 400F6(5 400 60/180 1000/3900 1154218 1153818 115.37.18
Lxs 520F6( 520 60/180 1000/4500 115.2.24 1153824 115.37.24
Lxs 600F6(5 600 60/180 1000/5000 115.£.28 1153828 115.37.28
Lxs 800F6(B 800 60/180 1000/6000 115.42.38 1153838 115.37.38
Lxs 1000F6G5 1000 60/180 1000/7200 115.42.48 1153848 115.37.48
Lxs 1200F6(5 1200 60/180 1000/8400 115.42.58 11538.58 115.37.58
Lxs 1600F6(5 1600 60/180 1000/10800 N/A N/A 115.37.78

Alle aufgefuihrten Ausfihrungen sind miibsolutmesssystem

Bei optischer Messsystemauflosub@Onmreduziert sich die maximalVerfahrgeschwindigkeit auf max. .

Hinweis: LINAX® wOption Reinraum, Lebensmittel und Pharmaindustrie

Der LINAX® Lxann gegen einen Aufpreigon 10% auch reinraumtauglich montiert
werden.Zusatzlich werden die Fiuhrungswagelchen mit einer entsprechenden Schmier
versehen. Wird diese Option gewiinscht, reicht der zusétzliche VerodddSFUHRUNG

REINRAUM/LEBENSMITTELINDUSTRIE/PHARMAINDUST géiveils
entsprechenden Anforderung) auf lhrer Bestellung aus.

mit
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3.3.1 AnschlusskabdlINAX@&x F60S

Gesamtlange Kabehax. 20m
Max. 1StkZwischenkabel

Absolut revolutionar ist die flexible Elabel Verbindung,
welche den Maschinenverkabelungsaufwand erheblic
reduziert. In nur einem Kabel befinden sich die Leitungen f
Encoder, fur die 3 Phasen des Linearmotors und fur c
Kommunikation zwischen LINAX® Lxs F60S und XEN
Servocontroller.

Diese Anschlusskabel haben einen Mindestbiegeradius v
48mm fir dauernde Bewegungund von 20mm fiur fest
verlegte Leitungen Als Zubehdsind auchVerlangerungskabel
erhaltlich. Das Kabel kann bei einer Torsionsbelastung vt
+90° Uber eine Lange vonmlmehr als 1 Million Zyklen
aushalten.

Das Steckergehause ist ebenfalls im 90° Raster drehbar.

15 Pol BSub Stecker

Anschlussoder Verlangerungkabel und 3 Pol Wago 3,5mm
XENAX® M16 M16 Stecke
Art. Nr. @
TPU, Reinraum-b, 15 15083.01
Schleppkettentauglich, 3.0 150.83.03
Betriebstemp.-40° bis + 80°, 5.0 150.83.05
@9.6mm 0.1-20 150.83.10

Zwischenkabel M16 Buchse; M16 Stecker
2 X M16 Art. Nr. @
TPU Reinraum 56, 1.5 150.84.01
Schleppkettentauglich, 3.5 150.84.03
Betriebstemp.-40° bis + 80° 5.0 150.84.05
@9.6mm 0.1-20 150.84.10
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3.3.2 AnschlusskabdlINAX@&x F60S mit Winkelstecker

Je nach Einbausituation kann es sinnvoll sein, den Kabelab

motorseitig direkt mit einem Winkelstecker auszufiihren. C 45°
Ausrichtung des Kabels lasst sich dabei inStSfritten festlegery

diese Orientierung konnen Sie bequem bereits bei der Bestell ‘ N
angeben. VU ohrd i ‘
Bitte wéhlen Sie dazu das gewiinschte Kabel sowie die Lange an g (standard) ——— I ||7§;‘5‘=f)’7‘=ﬁ§:5”‘
der Artikelnummer aus und erganzen Sie die gewlnsc el S e— =
Orientierungsariante. Ohne spezifische Angabe wird standardma

eine 90%Ausrichtung angenommen.

Die Orientierung bezieht sich stets auf den Standardabgang

{GSO1SNBSKNdzaS 'Y a202NJ 6aYl 0! L , lyaro

Steckergehause). o

15 Pol BSub Stecker

Anschlussoder Verlangerungkabel 5 und 3 Pol Wago Variante
XENAX® M16 mit Winkelstecker 3,5mm- Orientierung
M16 Stecke
Art. Nr.
TPU, Reinraum-5, 1280 g
Sphleppkettent?ugllch, . 0.1.20 150.83.30 0° c
Betriebstemp.-40° bis + 80°, 45 5
@9.6mm e c

Zwischenkabel 3 M16 Buchseg Variante
2 x M16 mit Winkelstecker M16 Stecker Orientierung
Art. Nr. @
TPU Reinraum 56 15 150.84.21 1280 g‘
Schleppkettentauglich 3.5 150.84.23 0° C
Betriebstemp.-40° bis + 80° 5.0 150.84.25 45° D
@9.6mm 0.1-20 150.84.30 e B
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3.3.3 Abdeckkappen fur Schrauben LINAX® E&B

Modell Abdeckkappen

Abdeckkappe zum
Lss F6E Versch!_uss der Schraube 135.08.00
der Fuhrungsschienen

LINAX® Lxu/Lxs

Lxs 160F60S = 28 Stk. Lxs 600F60S = 72 Stk.
Lxs 200F60S = 32 Stk. Lxs 800F60S = 92 Stk.
Lxs 320F60S = 44 Stk. Lxs 1000F60S = 112 Stk.
Lxs 400F60S = 52 Stk. Lxs 1200F60S = 132 Stk.
Lxs 520F60S = 64 Stk. Lxs 1600F60S = 172 Stk.

3.3.4 BefestigungsschraubebhINAX@x F605

Befestigungsschr. Schraubeset

10 X Inbus M4 x 25

Lxs F68 . 13511.05
rostfrei
Lxs 160F68200F6(®B= 2 Sets Lxs 1200F@B= 7 Sets
Lxs 320F68400F6(B=3 Sets Lxs 1600F&B= 9 Sets

Lxs 520F68600F6(5= 4 Sets
Lxs 800F6B= 5 Sets
Lxs 1000F@&8= 6 Sets

Um mechanische Vibrationen der langen LINAX® Lxs LineatAuiteen zu

vermeiden, sind diese mit allen Befestigungsschrauben Uber die ganze Lange auf
eine Grundplatte zu verschrauben.

3.3.5 Kreuztischverschraubung LINAX® F6(5

Kreuztisch Schrauben und Stifte

verschraubung

6 X Inbus M4 x 25, 4 x
LxsF605 Zentrierstiftd4 x 8 135.1120
rostfrei

Die verschiedenen Modelle LINAX® Linearachsen lassen sich untereinander
baukastenmassig verschrauben. Fir Kreuztische sind dabaliverse
Rasteabstandemdglich

Fir die Schrauberund Zentrierstiftauswahl ist dieobeNJBLineamotor-Achse
massgebend
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3.3.6 ZusatzschlitterLINAX® L3605

Bei den LINAX®dkineamotor-Achsen kénnen zwei oder mehrere Schlitten montiert werden. Dabei kann der Kabelabgang
links- oder rechtsseitig erfolgen. Pro Schlitten ist je ein XENAX® Servocontroller vorzusehen.

Zusatzschlitten zu

Ausfuhrung

LINAX® LXs60S

Zusatzschlitten zu LINAX® Lxs3r6i) selbstschmierenden
Kugelumlaufschlitten, integriertem Linearmotor mit
Abstreifer undmagnetischemAbsolutemesssystem

Auflésungl um,Genauigkeitt/-2um

Lxs F68 mag. 1um 135.30.0

Zusatzschlitten zu LINAX® Lxs3r6i) selbstschmierenden
Kugelumlaufschlitten, integriertem Linearmotor mit
Abstreifer undoptischemAbsolutemesssystem
Auflédsungl pm,Genauigkeit +1.5um

Lxs F68opt. 1um 135.30.2

Zusatzschlitten zUINAX®@xs F68 mit selbstschmierenden
Kugelumlaufschlitten, integriertem Linearmotor mit
Abstreifer undoptischemAbsolutemesssystem
Aufldsungl00nm Genauigkeit +0.5um

Lxs F60S opt. 100nm 135.3044

Passiver Zusatzschlitten mit prazisen, selbstschmierend
Kugelumlaufschlitten.
OHNE MOTOR & OHNE MESSSYSTEM.
Benotigt keinen Senaontroller.

Lxs F60S passiv 135.30.46

Bei optischer Messsystemauflésung 100reduziert sich die maximalVerfahrgeschwindigkeit auf max. .

3.3.7 FederspeicherbremseINAX@x F6(5

Die Federspeicherbremse wirkt auf die FUhrungsschiene. Im stromlosen
(drucklosen) Zustand ist die Bremse geklemmt. Durch aktivieren eines 3/2
Wege Pneumatikventils (z.B. Festo CPE18H3GL-QS4, Art. Nr. 196
846) wird die Bremse mit Druckluft gel6st.

Beim XENAX® Xvi Servocontroller ist eine OUTPUT FUNCTION fir die
automatische Bremsventil Ansteuerung einstellbar.

EINSCHRANKUNBurch die Montage der Federspeicherbremse reduziert
sich der Fahrweg der Achse um 35mm. z.B. Die LINAX® Lxs3608fF60
dann einen Fahrweg von 165mm anstelle von 200mm.

Federspeichebremse Maximalkraft
LxsF60S
(Schneeberger Fluhrungen bis 8 kg 135.03.3
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3.4 LINAX® LxF120(shuttle)

am
\/HNAX

Lxs F120

Die Lxs Shuttle Linearmotor Achsen, konzipiert Fahrwege bis zu 2'000 mpeeichnen sich durch eine "versenkte"
LinearmotorBauweise und eineldhe von lediglich 45 mrbeim Lxs F120 aus. Ein neuer starkerer Motor mit einer Nennkraft

von 120N und Spitzenkraft bis zu 300Nst integriert. Robustere Fihrungen ermoglichen das Aufnehmen hoher
Kraftmomente von querliegenden Auslegichsen. Didnnovative Einkabelldsungrereinfacht Installation und Wartung,
wahrend dasabsolute Messsystemdas keine Referenzfahrt mehr benétigt, den Betrieb effizienter gestaltet.

Die LINAX® Lxs Linearmefahsen lassen sich mit dem neusten, leistungsstarkeren XENAX® Xvi 75V8S Servocontroller
ansteuern.Wir empfehlen den Einsatz einBrake Recovery Unit (BERId) Zusammenhang mit diesebhinearmotor Achsen

LINAX® lx L [mm]
Lx 80F120 243

Lx 200F120 363

Lx 400F120 563

Lx 520F120 683

Lx 600F120 763

Lxs 800F120 963

Lx 1000F120 1163
Lx1200F120 1363
Lxs 1600F120 1763 270° (Up)
Lx 2000F120 2163

Drehbares Steckergehause im 9R4ster. for— g2 [l 000° (Right, standard)
StandardKabelabgang nach recht =L
vom Steckergehause aus gesehe

090° (Down)
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LINAX® Fahrweg Kraft Fn/Fp Gewicht Art. Nr.Mess.  Art. Nr. Mess.  Art. Nr. Mess.

Lxs F120 [mm] N] Schlitten/Total  opt. 100nm opt. 1pm magn. 1um

absolut [a] +/-0.5>m +/-1.5>m +/-2>m
Lxs 80F120 80 120/300 2300/4700 11545.02 115.3%.02 115.3%.02
Lxs200F120 200 120/300 2300/5900 11545.08 115.3%.08 115.3%.08
Lxs 400F120| 400 120/300 2300/7800 1154518 115.36.18 115.%.18
Lxs 520F120| 520 120/300 2300/9000 11545.24 115.3%.24 115.3%.24
Lxs 600F120| 600 120/300 2300/9800 11545.28 115.3%.28 115.%.28
Lxs 800F120| 800 120/300 2300/11800 11545.38 115.3%.38 115.3%.38
Lxs 1000F120 1000 120/300 2300/13700 11545.48 115.3%.48 115.%.48
Lxs 1200F12Q0 1200 120/300 2300/15700 1154558 115.3%.58 115.3%.58
Lxs 1600F120 1600 120/300 2300/19600 | Coming soon| Coming soon 115.%.78
Lxs2000F120| 1600 120/300 2300/23500 | Coming soon| Coming soon 115.%.88

Alle aufgefuihrten Ausfihrungen sind miibsolutmesssystem
* Diese Modelle sind imvertikaler Gewichtskompensation erhaltlich.
Bei optischer Messsystemauflésung 100reduziert sich die maximalVerfahrgeschwindigkeit auf max. .

Hinweis: LINAX® kXOption Reinraum, Lebensmittel und Pharmaindustrie
Der LINAX® L¥sann gegen einen Aufpreigon 10%auch reinraumtauglich montiert
werden.Zuséatzlich werden die Fuhrungswéagelchen mit einer entsprechenden Schmier @

e P | E NP E

uuuuuuuu

JENNY

Cleanroom
versehen. Wird diese Option gewiinscht, reicht der zusétzliche VerodddSFUHRUNG
REINRAUM/LEBENSMITTELINDUSTRIE/PHARMAINDUST géiveils mit Ihrer
entsprechenden Anforderung) auf Ihrer Bestellung aus.

Assembled
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341 AnSChIUSSkadeINAX®X F120 Gesamtlange Kabehax. 20m
(Genar Max. 1StkZwischenkabel
vadje ® g z @
Absolut revolutionar ist die flexible Eiabel Verbindung, B —Die2 '

P )

welche den Maschinenverkabelungsaufwand erhebli
reduziert. In nur einem Kabel befinden sich die Leitungen
Encoder, fur die 3 Phasen des Linearmotors und fur

ae ° e
e~p8_@& g8

Kommunikation zwischen LINAX® Lxs F120 und XE! i

Servocontroller. coo e ———
Diese Anschlusskabel haben einen Mindestbiegeradius ' e e

48mm fir dauernde Bewegungund von 20mm fur fest T 1 SHED, l
verlegte Leitungen Als Zubehésind auchVerlangerungskabel ; s R I e———
erhaltlich. Das Kabel kann bei einer Torsionsbelastung v B

+90° Uber eine Lange vonmlmehr als 1 Million Zyklen * . o

aushalten.

Das Steckergehause ist ebenfalls im 90° Raster drehbar.

15 Pol BSub Stecker

Anschlussoder Verlangerungkabel und 3 Pol Wago 3,5mm
AERA IE M16 Stecke
Art. Nr. @
TPU, Reinraum-b, 15 15083.01
Schleppkettentauglich, 3.0 150.83.03
Betriebstemp.-40° bis + 80°, 5.0 150.83.05
@9.6mm 0.1-20 150.83.10

Zwischenkabel M16 Buchse; M16 Stecker
2xM16 Art. Nr.
TPUReinraum 56, 15 150.84.01
Schleppkettentauglich, 35 150.84.03
Betriebstemp.-40° bis + 80° 5.0 150.84.05
@9.6mm 0.1-20 150.84.10
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3.4.2 AnschlusskabdlINAX@Xx F120 mit Winkelstecker

Je nach Einbausituation kann es sinnvoll sein, den Kabelak

motorseitig direkt mit einem Winkelstecker auszufihren. | L
Ausrichtung des Kabels lasst sich dabei inSifritten festlegerg “
diese Orientierung kdnnen Sie bequem bereits bei der Bestel s
angeben. s
Bitte wahlen Sie dazu das gewiinschte Kabel sowie die Lange ai % ) [T | 1+
der Artikelnummer aus und erganzen Sie die gewlns N
Orientierungsariante. Ohne spezifische Angabe wird standardm: ¥ oTT

eine 90°Ausrichtung angenommen.

== 0 ="

Fqk Ov—:O%@ »ﬁ;fq‘
—

Die Orientierung bezieht sich stets auf den Standardabgang 128°
{GSO1TSNHSKNdzAS 'Y a2i2N) 6aYl o e
Steckergehause).

15 Pol BSub Stecker

Anschlussoder Verlangerungkabel 5 und 3 Pol Wago Variante
XENAX® M16 mit Winkelstecker 3,5mm- Orientierung
M16 Stecke
Art. Nr.
TPU, Reinraum-5, 1280 g
Sphleppkettent?ugllch, . 0.1.20 150.83.30 0° c
Betriebstemp.-40° bis + 80°, 45 5
@9.6mm 135° E

Zwischenkabel M16 Buchseg Variante
2 x M16 mit Winkelstecker M16 Stecker Orientierung
Art. Nr. @
TPU Reinraum 56 1.5 150.84.21 1280 g‘
Schleppkettentauglich 3.5 150.84.23 0° C
Betriebstemp.-40° bis + 80° 5.0 150.84.25 45° D
@9.6mm 0.1-20 150.84.30 135° E
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3.4.3 Vertikale Gewichtskompensation X120

Bei Stromunterbruch ist der Linearmotor der LINAX® Linearachsen kraftlos.
Wird die Achse vertikal eingebaut so kann der Schlitten nach unten fallen.
Falls ein XENAX® Xvi Servocontroller angeschlossen ist und die Logik unter
Speisung bleibt (z.B. N@AWUS) sind die Spulen kurzgeschlossen. Der
Linearmotor wirkt als Generator und die Fahrt wird gebremst. Gleichwohl
geht der Schlitten stetig nach unten. Um dies zu verhindern ist die
Gewichtskompensatioworgesehen. Diesarbeitet mit Druckluff hat aber

keinen Luftverbrauch.Dabei ist der Luftanschluss platzsparend, am
Steckergehause angeordnetlit einem handelsiblichen Druckregler z.B.

CSaVUrRPAa | Yy ydzy RAS Y2YLISyal dAz2yaiN: ¥

bei Stromunterbruch der Schlitten FPositionbleibt oder langsam nach oben
an den Anschlag fahrt.

Ein grosser Vorteil der Gewichtskompensation ist die Entlastung des
vertikalen Linearmotors. Dieser arbeitet gewichtslos und erwarmt sich daher
viel weniger. Diese Energi&nsparung kann fir eine hohere Dynamik
genutzt werden.

Gewichts Maximalkraft bei
kompensation 6 bar
Lxs 80F120 12k 13504.01
Lys 200R120 9 135.04.05

3.4.4 BefestigungsschraubehINAX®@xs F120

Linearmotor Typ Schrauben

Befestigungsschr. 10 x Inbus M4 x@

Lxs E20 rostfrei 13511.07

Lxs 80F120 = 2 Sets
Lxs 200F120 = 2 Sets
Lxs 400F120 = 3 Sets
Lxs 520F120 = 4 Sets
Lxs 600F120 =%ets

Lxs 800F120 =Sets
Lxs 1000F120 = 6 Sets
Lxs 1200F120 = 7 Sets
Lxs 1600F120 = 9 Sets
Lxs2000F120 41 Sets
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3.4.5 Kreuztischverschraubung LINAX& F120

Linearmotor Typ Schrauben und Stifte

6 X Inbus M4 x@

Kreuztischverschr. 4 x Zentrierstift
LxsF120 D4 h8x 8nm 1351125
rostfrei

Die verschiedenen Modelle LINAX® Linearachsen lassen sich untereinander
baukastenmassig verschrauben. Fir Kreuztische sind dabédiverse
Rasteabstandemdoglich

Fur die Schraubenund Zentrierstiftauswahl ist di@obeNJ lineamotor-

Achse massgebend

3.4.6 Abdeckband Schraubbohrungen LINAXK®F120

Linear Motor Type Abdeckband Set

Lxs 80F120 135.08.02

Lxs200F120 135.08.04

Lxs 400F120 135.08.10

Lxs520F120 135.08.12

ciaorizo | oo Sesotiotnd | 1530

Lxs800F120 beid ) bzudeck 135.08.16 g s flist brbiitan g
Lxs1000F120 eide Seiten abzudecker| 135.08.18 Ohne Abdeckband Mit Abdeckband
Lxs1200F120 135.08.20

Lxs1600F120 135.08.22

Lxs2000F120 135.08.24
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3.4.7 ZusatzschlitterLINAX® L»¥120

Bei den LINAX®dhineamotor-Achsen kénnen zwei oder mehrere Schlitten
montiert werden. Dabei kann der Kabelabgang lnksler rechtsseitig
erfolgen. Pro Schlitten ist je ein XENAX® Servocontroller vorzusehen.

Zusatzschlitten zu

LINAX® Lxs F120

§ ¢ IENGE
i o

Ausfuhrung

LxsxxxFL.20 mag.1 um

Lxs xxxFL20 opt. 1 um

Lxs xxxFL20 opt. 100 nm

Lxs xxxFL20 passiv

Zusatzschlitten zu LINAX® Lxs "shuttle" F120 mit prazis
selbstschmierenden Kugelumlaufschlittend integriertem
magnetischem absolutdlesssystem
Auflosung 1 pm, Genauigkeit-2(1m

Zusatzschlitten zu LINAX® Lxs "shuttle” F120 mit prazis
selbstschmierenden Kugelumlaufschlittend integriertem
optischemabsolute Messsystem
Aufldsung 1 um, Genauigkeit-£/5um

Zusatzschlitten zu LINAX® Lxs "shuttle” F120 mit prazis
selbstschmierenden Kugelumlaufschlittend integriertem
optischemabsolute Messsystem
Aufldsung 100nm, Genauigkeit-@/5um

Passiver Zusatzschlittenn LINAX® LRt prazisen,
selbstschmierenden Kugelumlaufschlitten.
OHNE MOTOR & OHNE MESSSYSTEM
Bendtigt keinen Servokontroller

135.30.30

135.30.32

135.30.34

135.30.36
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3.5 Gantry

Unsere GantriZubehorteile mit den absolut spielund
wartungsfreien Gelenklagern bieten nicht nur maximale
Stabilitat und Prézision, sondern zeichnen sich auch durch die ___
einfache Installation des Aufbaus und die unkomplizierte @
Inbetriebnahme mit dem XEN&)Servocontroller aus. Damit
setzen wir neue Mafistdbe fiur Benutzerfreundlichkeit und
Effizienz in anspruchsvollen Anwendungen.

Die prazise Winkelausrichtung erfolgt durch die Offseteingabe
der SubAchsen Position zur Master Position im XENAX®
Servocontroller mit einer asergewdhnlichen Auflésung von
+/- 1pm.

3.5.1 Dreh und Lineargelenke GantriyINAX® L¥605/ F120

Dieses Set beinhaltet ein Drehgelenk fir die Magtehse sowie ein
Dreh und Lineargelenkir die SubAchse. Alles inklusive entsprechendes
Befestigungsschraubenset.

Die Auswahl der Ausfihrung erfolgt entsprechend den Gahttysen,
unabhéngig von der angebauten Querachse.

Gantry Achsen Tyf  Drehgelenk links Art. Nr.
Dreht (links)und .
Lxs xxxF60F60S Lineargelenkgrechts) 135.12.34 Dreh & Lineargelenk
zu GantryAchsen inkl.
Lxs xxxF120 Befestigungsschraube 135.12.35 Drehgelenk
Gantry Achsen Ty Drehgelenk rechts Art. Nr. \\/\
oy
Lxs xxxF60F60s |  Drefr rechtsjund 135.12.40
Lineargelenkélinks)zu
Gantry-Achsen inkl. Drehaelenk
Lxs xxxF120 Befestigungsschraube 135.12.41 g

Dreh & Lineargelenk
3.5.2 Adapterplatten Gantry LINAX® i.k605/ F120

Mit diesen 2 Adapterplatten wird die Querachse direkt an die Pustd
Lineargelenke befestigt.

Die Auswahl der Ausfihrung erfolgt entsprechendr d@uerachse,
unabhéangig von deGantry-Achsen.

Querachsen Typ Zubehor
2x Adapterplatten zu
Lxs xxxF60F60S Dreh und 135.12.36
Lineargelenke Gantr
Lxs xxxF120 inkl. 135.12.37
Befestigungsschraube
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3.5.3 Versteifungstrager Grundplatte Querachse Gantry B605/ F120

Die Versteifungstrager aus Aluminium oder wahlweise Carbon
gewabhrleisten die Stabilitat des Aufbaus und erfiillen selbst hoéchste
Prazisionsanforderungen.

Versteifungstrager

Grundplatte AT
CarbonTrager
Lxs 400F68F120 135.13.38 1Stk 135.1340
Lxs 520F68F120 135.13.40 e
Carbon Lxs 600F68F120 135.13.42
Inkl. Schrauben Lxs 800F68F120 135.13.44
Lxs 1000F68F120 135.13.46
Lxs 1200F68F120 135.13.48
Aluminium Lxs 400F68F120 135.13.18 AluminiumTréager ) '
Inkl. Schrauben | Lxs 520F69F120 135.13.20 25tk 135.13.20 ‘ \
(Bestellen Sie 2 Stuick, un Lxs 600F65F120 135.13.22 g g
die Querachse oben und e
unten zu unterstiitzen) Lxs 800F68F120 135.13.24

3.5.4 Gantry MasterSlave SyncKabel

XENAX®aster- »
Lange [m]

Slave Synch Kabe

A

I°)C Kabel 0.5 150.2520

.
=
-l
Im =
==
=6
|2
)=
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3.6 LINAX® L (exclusive)

(il
\/I_INAX

Die Lxe Modelle haben eine spezigiehutzabdeckung welche durch den Linearmotor hindurchgefiihrt wird. Dadurch ergibt
sich eine schlichte, formschone Aussengeometri@usatzschlitten auf der gleichen Magnetschiene ermdglichen
hochintegrierte Maschinenkonzepte. Die Lxe Typen sind verfugbar in Fahngegléion 250mm bis 1000mm.

Gewicht
Fahrweg  Kraft Fn/Fp o o iven/otal At N,

[mm] [N] [dl

Modell Lxe

Lxe 250F40 250 40/114 980/3080 115.2000
Lxe 400F40 400 40/114 980/3850 115.2200
Lxe 550F40 550 40/114 980/4620 115.2400
Lxe 800F40 800 40/114 980/5900 115.2600
Lxe 1000F40 1000 40/114 980/6930 11528.00

Hinweis: LINAX® Lxe Option Reinrayirebensmittel und Pharmaindustrie

Der LINAX® L¥ann gegen einen Aufpreigon 10%auch reinraumtauglich montiert
werden.Zusatzlich werden die Fuhrungswéagelchen mit einer entsprechenden Schmier LI e
versehen. Wird diese Option gewiinscht, reicht der zusatzliche VeroddSFUHRUNG @ Cleanroom

REINRAUM/LEBENSMITTELINDUSTRIE/PHARMAINDUST féiveils mit lhrer
entsprechenden Anforderung) auf lhrer Bestellung aus.

Assembled
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3.6.1 Messsystem mit 100nm Auflésung LINAX® Lx

LINAX@&xe 100nm Ausfiihrung
Lxe 250F40 115.20.20
Lxe 400F40 100nm Messkopf mit 115.22.20
Lxe 550F40 redundanter 115.24.20
Lxe 800F40 Doppelabtastung 115.26.20
Lxe 1000F40 115.28.20

Die Aufldsung des optischen Messsystems kamm standard 1pum
auf 100nm erhoht werden. Dabei reduziert sich die maxémal
Verfahrgeschwindigkeit auf h®s. Diese 100nnmAuflésungist im
Speicher der LINAX® Lineaotor-Achse registriert und damit
erkennt der XENAX®vi Servocontroller diese Option automatisch.
Bestehende LINAX® Linearachd&mnen auf 100nmAuflésung
nachgerustet werden.

3.6.2 AnschlusskabdlINAX® Lx

Kabel Motorkabel mit Kabel Encoderkabel mit 15
Anschlusskabeeschirmt und Lange o 3 Pol Wago Stecker @ Pol HD BESub

schleppkettentauglich [m] [mm] 3.5mm [mm] Stecker
Art. Nr. Art. Nr.

15 150.2210 150.2310

LINAX® Lxe, Litze, grau 3.0 70 150.2215 63 150.2315
Temp. bewegt25° bis +80° 5.0 ' 150.2220 ' 150.2320

0.1-20 150.22.21 150.23.21

LINAX® Lxe IGUSinkelblay e oot o1

reinraumiavglichond cobestandig| 50 | 150.42.20 o0 150.43.20

g 9| 0.1-20 150.42.21 150.43.21

Anschlusskabelorbereitet fur Lange Kabel el el ) Kabel AL g I
Verlanaerun [m] a D-Sub Buchse auf o HD Buchse auf 15
eschirmt schleg ketgtj(,entau lich [mm] Sl S G [mm] e
9 PP 9 Art. Nr. Art. Nr.
15 150.22.22 150.2310
LINAX® Lxe, Lutze, grau 3.0 70 - 6.3 150.2315
Temp. bewegt25° bis +80 5.0 ' - ' 150.2320
0.1-20 150.22.23 150.23.21
LINAX® lex IGUSdunkelblau 15 150.42.22 150.43.10
L 3.0 - 150.43.15
Temp. bewegt35° bis +100 7.0 8.0
reinraumtauglichund oelbestndig| 2% ) 150.43.20
g 9] 0.120 150.42.23 150.43.21
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3.6.3 Verlangerungskabel austauschbaINAX®.x

Verlangerungskabel simdliséatzlichinteressant fir hochdynamische
MehrachsAnwendungen mit Schleppketten. An ein kurzes
Anschlusskabel wird ein Verlangerungskabel angeschlossen,
welches dann einfach austauschbar ist. Diese grauen Lutze
Verlangerungskabel haben einen Mindestbiegeradius Vémm —
fur dauernde Bewegungind von46mm furfest verlege Leitungen
Diese Kabel sind durch veRPURMantel und TPEderisolation
bestens geeignet  flr Schleppketten, extrem rau
Betriebsbedingungen und aggressive Kiimd SchmiermittelDie
optional verfligbaren dunkelblau Igu$PE Kabel haben einen
Mindestbiegeradius vod4mm fur dauernde Bewegungnd 27mm

fur fest verlegteLeitungen.

Beim Einsatz des Verlangerungskabels wird beim Anschlusskabel
der 3 Pol Wago Stecker durch einen metallisch geschirmten
Rundstecker der Fa Binder ersetzt.

Die Gesamtlange der Kabel von max. 20m und die Anzahl
Zwischenkabel von max. 3Stk. sind nicht zu Uberschreiten.

Gesamtlange Kabehax. 20m
AnzahlZwischenkabel max. 3Stk.

Motorkabel 3 Pol

Binder Rundbuchse Encoderkabel 15 Po

Kabel HD Buchse auf 15

Verlangerungskabegeschirmt und Lénge

: 0] auf 3 Pol Wage
schleppkettentauglich [m] [mm] Sieniar G aTT Pol HD Stecker
Art. Nr.
Art. Nr.
15 150.26.01 150.2701
L'NAXL@[)J. th)éC/;(aS(; LxulLxe, 35 | ,; 150.26.03 S 150.2703
Temp. bewegt25° bis +80° 5.0 150.26.05 150.27.05
0.520 150.26.10 150.27.10
LINAX® Lxc/Lxs/Lxu/Lxe, 15 150.46.01 150.47.01
IGUSdunkelblau 35 70 150.46.03 95 150.47.03
Temp. bewegt35° bis +100 5.0 ' 150.46.05 ' 150.47.05
reinraumtauglichund oelbestandig | 0.5-20 150.46.10 150.47.10

Motorkabel 3 Pol

Encoderkabel 15 Po

Kabel Binder Rundbuchse| Kabel HD Buchse auf 15

Zwischenkabegeschirmt und a auf 3 Pol Binder

Lange

schleppkettertauglich

LINAX@xc/Lxs/Lxu/Lxe

[mm] Rundstecker3 Pol
Art. Nr.

[m] Pol HD Stecker

Art. Nr.

Latze, grauy 0.5-20 7.0 150.26.15 7.2 150.27.10
Temp. bewegt25° bis +80°
LINAX®@xc/Lxs/Lxu/Lxe
[Eenll el 0520 | 7.0 150.46.15 9.5 150.47.10

Temp. bewegt35° bis +100
reinraumtauglichund oelbestandig
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3.6.4 BefestigungsschraubehlNAX®&.x

Befestigungsschr. Schrauben
Lxe F40 10 xInbus M4 x 12 135.1101
rostfrei
Lxe 250F40/400F60 = 2 Set Lxe 800F40 = 4 Set
Lxe 550F40 = 3 Sets Lxe 1000F40 = 5 Sets

3.6.5 KreuztischverschraubungINAX®&.x

Bei der Kreuztischverschraubung von 2 x Lxe F40 ist die 6mm Schlittenplatte des
unteren LINAX® vorher zu entfernen. Damit reduziert dielGesamtbauhhe um
6mm auf 86mm.

Kreuztisch

Schrauben und Stifte

4 X Inbus M4 x 12
= 2 X Zentrierstift @ 48 x 8, rostfrei 135.1100

3.6.6 ZusatzschlitterLINAX®@ x

verschraubung

Bei den LINAX® Lxe Linearachsen kdnnen zwei oder mehrere Schlitten montie
werden. Dabei kann der Kabelabgang linkgler rechtsseitig erfolgen. Pro
Schlitten ist je ein XENAX® Servocontroller vorzusehen.

Zusatzschlitten Ausfuhrung

Zusatzschlitterzu LINAX® Lxe "exclusivg
F40mit selbstschmierenden
Kugelumlaufschlitten, integriertem 135.3000
Linearmotormit optischem Messsystem
Auflésungl pum,Genauigkeit +2um

Lxe xxx F40

Zusatzschlitterzu LINAX® Lxe "exclusivq
F40,0pt. 100nmmit prazisen,
selbstschmierenden Kugelumlaufschlitte
integriertem Linearmotor mit Abstreifer
und optischem MesssysterAuflésung
100nm Genauigkeit +600nm

Lxe xxx F40 135.30.05
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3.7 Wartung

3.7.1 Reinigung GlasmassstabNAX®

Zum Abschluss des mechanischen Einbaus solltg
der Glasmasstab gereinigt werden.
Anschliessend den Glasmassstab nicht mehr
berthren.

. SA CSKft SNP Lesgekogf >Signgl Lzb !
schwach, ist der Glasmassstab verunreinigt und
es kann zu Lesefehlern kommebazuein Swap
oder fuselfreies Reinigungstuchund ein
dunnflissiges, entfettendes Reinigungsittel
verwenden.

z.B. Reinigungsbenzin aus Drogerie od.
Apotheke

3.7.2 SchmierundgKreuzrollenfihrungerELAX®und LINAX® Lx

Die ELA®und LINAX®xc Fuhrungen bestehen
aus Kreuzrollekéfigen und geschliffenen
Laufstaben. Die Kreuzrollenkafige sind Uber
Ritzel und Zahnstangen zwangszentriert. Dies
Fuhrung mitKreuzrolle ist hoch belastbar und
wartungsarm. Praventiv empfehlen wir alle 12
Monate die Laufstabe zu schmieren.

‘

Dazu am einfachsten méinem fettgetrankten Wattestédbchen die Laufstdbe an allen zugénglichen Stellen benetzkn
darauf achten, dass dabei der Glasmassstab trocken bleibt, sonst diesen anschliessend reinigen.
Passende Fettpatronen und Dosierpistolen findet man im Kap.ited.
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3.7.3 SchmierungKugelumlaufiihrungenLINAX@&.Xx / Lx /Lx

Standardmassig werdemur nochdie wartungsarmeriiihrungswagelchefrot) geliefert.
Wird die Fihrungsschiene gereinigt so muss diese wieder neu mit Schmiermittel benetzt werden. Sonst wirddas
Schmiermittelvom Schmierstoffeservoir verbraucht unddie Fiihrung kann trocketaufen.

Je nach Bedarf und Produktionsjasind bei den LINAXEinearmotorAchsen unterschiedliche Fiihrungswagelchen
Typen eingesetzt:

Aktuelle Fihrungen

Rote Fihrungen Standard: Wartungsarm, es wird empfohlen alle S A o
pW¥Ynnmit em Schmidett alL a2 ¥¢
¢ 2 LJ & bnachguschmier@n

Rote Filhrungen, Reinraum: bl OK oWYnnannlyY 2RSNJ &
Monate mit Schmierfetta Y N o $IXI f

830 n machschmieren Langzeitschmiereinheit integriert

Roteoder sshwarz Fihrungen
Lebensmitte}, Pharmaindustrie: b I OK o Oderspaiestens alle 12 Monateit Schmierfett
a Yt No S NRE & pi Machsdhmieren.n

Anwendung:

Die Fuhrungswagen werden mit einer Dosierpistole und entsprechend
fettgeflllter Patrone nachgeschmiertDazu sollte der Schlitten ganz
vorne/hinten platziert seinEs muss nur auf der einen Seite (vorne oder
hinten) geschmiertwerdenaber jeweils oben und unten, links und rechts

Die roten Wagelchen habereine oderzwei Nadelbohrungenstirnseitig
Die Dosierpistolen die Nadelbohrung stecken uradif die Spritzalriicken
bisdas Schmiermittesichtbar wirdan der Fihrungsschiene

Bei Motoren mit optischem Messsystem unbedingt das Uberschussige
Schmiermittel mit einem Wattestabchen entfernen.
Passende Fettpatronen und Dosierpistolen findet man im Kapised.

60



sCIENCE D

3.7.4 Schmierset Dosierpistole mit Nachschmierpatronen

Linearmotor Typ

ELAX® &INAX®

Schmiersets

Dosierpistole zur Schmierung dELAX® &INAX®
Fahrungen(exkl. Schmierpatrone)

Nachschmierpatrone mit Standardfett
Schmierfett'lsoflex Topas NB 505g¢&ftllte Patrone
mit Dosiernadekur Schmierung deELAX® &INAX®

Fihrungen Inhalt 20cc Fett reicht fir ca. 10
Nachschmierungen pro Motor.

Nachschmierpatrone mit Reinraumfett
Schmierfetta Y £ N 6 S NJotnTgkfiillle Pagrane
mit Dosiernadel zur Schmierung detAX® &INAX®

Fuhrungenlnhalt 2GcFett reicht fir ca. 10
Nachschmierungen pro Motor.

Nachschmierpatrone miReinraumfett fir Pharma
und lebensmitteindustrie
Schmierfett'Klubersynth UH1 1451" gefiilite
Patrone mit Dosiernadel zur Schmierung B&AX®
& LINAX@Uhrungen. Inhalt 2 Fett reicht fur

ca. 10 Nachschmierungen pro Motor.

Art. Nr.

155.0010

155.00.11

155.00.12

155.00.13

GREASE FOR LiNEAR!
S TR R G
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4 ROTAX@rehmotor-Achse

Rxvp 28-6T0.04 Rxhg 50-12T0.3 Rxhg 110-50T1.5

Ob ROTAX® Rxvp mit den direkten Anschlussmdglichkeiten an die ELAX® LinSattitiéor und LINAX® Linearmetor
Achsen oder der neue ROTAX® Rxhg mit enormem Drehmoment bei kleinster Bauweise und der durchgehenden Hohlwelle
mit 12 bzw. 50mm Durchmesser;, die kompakten ROTAX® Drehmefahsen von Jenny Science arbeiten préazise, sind
flexibel einsetzbar und robust in der Anwendung.
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4.1 ROTAX® Ry mit Vakuum/Druckluftleitung

Die ultra kompakte ROTARxvpDrehmotorAchse mit Vakuumgreifer nimmt Teile innerhalb eines typischen
Gewichtsbereichs von 1 mg bis zu 500 g auf. An das standardisierte Schraubengewinde M5 lassen sich viele kommerziell
erhaltliche Vakuumgreifer anbringen. Die ROTB>¢hmotorAchsen lassen sich zudem direkt an die EL#éarmotor

Schlitten oder an die LINAXinearmotorAchsen anbauen.

Die hochprazise Drehmotakchse dreht sich endlos 360° mit einer Auflésung von 64'000 Inkrement pro Umdrehung. Sie
kénnen im Raster von nur 30 mm nebeneinander angeordnet werden. Gegeniiberliegend eingesetzt, betragt der
Minimalabstand der ROTAWellen ebenfalls nur 30 mm. Das spart Platz und die Anlage baut kompakter.

Modell Messystem  Kraft Nom/Spitze n-max Gewicht

[inc/U] [MNm] [U/min] [a]

Rxvp28-6T0.04 Welle 30mm

- mit Stecknippeld4 120.00.00

- mit M5 Innengewinde 180 120.00.01

- mit Blindstopfen 120.00.02
Rxvp28-6T0.04 Welle 15mm

- mit Stecknippeld4 120.00.10

- mit M5 Innengewinde 175 120.00.11

- mit Blindstopfen 120.00.12

Rxvp28-6T0.04 Welle 30mm

fir ELAX® GEKO cnW¥Ynn 40/110 1000
- mit Stecknippel@4 120.01.00
- mit M5 Innengewinde 200 120.01.01
- mit Blindstopfen 120.01.02
Rxvp28-6T0.Q1, Welle 15mm
fur ELAX® miGEKO
- mit Stecknippeld4 120.01.10
- mit M5 Innengewinde 195 120.01.11
- mit Blindstopfen 120.01.12

Die hier aufgefuhrten Druckluftanschlussarten werden nachfolgende beschreiben.

Hinweis:ROTAX®ption Reinraum, Lebensmittel und Pharmaindustrie

DerROTARRxvpkann gegen einen Aufprei®n 10%auch reinraumtauglich montiert JENNY S CIE "f ’ E
werden.Zuséatzlich werden di&ugellagemit einer entsprechenden Schmier!_mg Cleanroonﬁ
versehen. Wird diese Option gewunscht, reicht der zusétzliche VeraAdiEFUHRUNG @
REINRAUM/LEBENSMITTELINDUSTRIE/PHARMAINDA(BTRIE mit Ihrer Assembled

entsprechenden Anforderung) auf lhrer Bestellung aus.
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4.1.1 Druckluftanschlussarten

Stecknippel Aussendurchmesser 4mm M5 Innengewinde Blindstopfen

Standardmassig wird der ROTAX® R Stecknippel mit einem M5 Blindstopfen, ohne Vakuum
mit  einem  Stecknippel @4mm Innengewinde fiir Anschlusskupplun /Druckluftanschluss

ausgeliefert Empfohlener Schlaueh wie z.B. Festo QSM5-4l.

innendurchmesser 3mm (passender Nicht geeignet fur den flanschseitiger

Schlauch, siehe Kapitgl1.5). Anbau an ELAX® Ex Linearmetc

Geeignet fur den flanschseitigen Anbe Schlitten.

an ELAX® Rx LinearmeS&uhlitten.
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4.1.2 Anschlusskabel ROTAX® RM16

Gesamtlange Kabehax. 20m
Max. 1Stk.Zwischenkabel

Absolut revolutionar ist die flexible Eiabel Verbindung, welche den T
Maschinenverkabelungsaufwand erheblich reduziert. In nur einem Kabe

befinden sich die Leitungen flr Encoder, fir die 3 Phasen des ®
Rotationsnotors und fiir die Kommunikation zwischen ROTAX® und XENAX®
Servocontroller.

Diese Anschlusskabel haben einen Mindestbiegeradius 48&mm fir W

dauernde Bewegungund von 20mm fur fest verlege Leitungen Als
Zubehor sind auch Zwischekabel erhéltlich.Das Kabel kann bei einer
Torsionsbelastung von +90° (ber eine Lange vonniehr als 1 Million
Zyklenaushalten.

n

Das standardmaRige.3m lange Anschlusskabel mit MBteckverbindung _Q
fir das Verlangerung®der Zwischenkabel ist fest aROTAR verbaut. Ein
seitlicher Kabelabgang nach links ist ebenfalls maglich

AnschlusskabeROTAX®xvp Lange 15 Pol BSub Stecker

geschirmt schleppkettentauglich [m] Drehmotor Typ und 3 Pol Wago 3,5mm
Art. Nr. @
Rxvp 286T0.04 150.70.00
15 Rxvp 286T0.04 fur
ELAX® mit Gewichts 150.70.05
ROTAX@nthrazit, kompensation
TPU Reinraum 56
Betriebstemp.-40° bis + 8Q° Rxvp 286T0.04 150.70.01
@ 8mm
0.1-20 Rxvp 286T0.04 fir
ELAX® mit Gewichts 150.70.06
kompensation
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Anschlusskabel M16 fiur Verl. oder

ZwischenkabeROTAX® Rxvp
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ROTA®TYp

ROTA®- M16 Buchse

ROTAX®nschlusskabel TRU
Reinraum5-6, Schleppkettentauglich,
Betriebstemp.-40° bis + 8Q°

@8mm

Anschlussoder Verlangerungkabel

XENAX® M16

0.3

0.1-20

Rxvp28-6T0.Q4, fur
ELAX®hne GEKO

Rxvp28-6TO.(4, fur
ELAX@it GEKO
Rxvp28-6T0.Q4, fur

ELAX®hne GEKO

Rxvp28-6T0.Q4, fur
ELAX@it GEKO

Art. Nr. @

150.71.02

150.71.07

150.71.03

150.71.08

15 Pol BSub Stecker
und 3 Pol Wago 3,5mm
M16 Stecke

TPU, Reinraum-b,
Schleppkettentauglich,
Betriebstemp.-40° bis + 80°,

@9.6mm

Zwischenkabel
2 x M16

15

3.0

5.0
0.1-20

Art. Nr.

150.83.01
150.83.03
150.83.05
150.83.10

M16 Buchse; M16 Stecker

TPU,Reinraum 56,
Schleppkettentauglich,
Betriebstemp.-40° bis + 80°

@9.6mm

15

3.5

5.0
0.1-20

Art. Nr. @

150.84.01
150.84.03
150.84.05
150.84.10
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4.1.3 Anschlusskabel ROTAXRR ' D-Sub ”

Bei denROTAX®ind die Kabekum Vorteil derKompaktheit ohne (kenax Gesamtlange Kabehax. 20m
Stecker direkt ins Gehduse eingeset&hsolut revolutionar ist die Max. 1Stk.Zwischenkabel
flexible EinKabel Verbindung, welche de

Maschinenverkabelungsaufwand erheblich reduziert.

In nur einem Kabel befinden sich die Leitungen fir Encoder, fir \‘i\?‘:‘ (1)
Phasen desRotationsnotors und fiir die Kommunikation zwische ., ‘-
ROTAX® und XENAX® Servocontroller. Die dunkelgrauer 7 ﬁ
Anschlusskabel sind reinraumtauglich und &tandardénge mit S Ef’/

1.5m ab Lager verfiigbar. Kundgrezifischknnen beliebige Lénge o \\ jg:]ﬂfﬁi»l
von 0.1m bis 26 geliefert werden Diese Anschlusskabel hab = 750 =di e )
einen Mindestbiegeradius voA0mm fir dauernde Bewegungind \\-%_%f}(s) () <2> hﬁ
von 16mm fir fest verlege Leitungen Das Kabel kann bei ein A\ TR PR T el I

: ; ) ; : (| —{a[]][]m
Torsionsbelastung von +90° Uber eine Lange vomnehr als 1 “ol it o =

Million Zyklenaushalten. h

Als ZubehosindauchVerlangerungskabel erhéltlich.

15 Pol BSub Stecker

Anschlusskabel

geschirmt schleppkettentauglich Drehmotor Typ e
Art. Nr. @
Rxvp28-6T0.04 150.70.00
15 Rxvp28-6T0.04ftr
ELAX@nit Gewichts 150.70.05
ROTAX@nthrazit, kompensation
TPU Reinraum %6
Betriebstemp.-40° bis + 8Q° Rxvp28-6T0.04 150.70.01
@ 8mm
0.1-20 Rxvp28-6T0.04flir
ELAX® mit Gewichts 150.70.06
kompensation

Anschlusskabelorbereitet fur

) . 15 Pol BSub
Verlangerungpoder fur _
Zwischenkabel Drehmotor Typ Stec;etr (N2 reihig)
geschirmt schleppkettentauglich B @
Rxvp28-6T0.04 150.71.00
15 Rxvp28-6T0.04ftr
ROTAX@nthrazit, mit 15 Pol BSub ELAX® mit Gewichts 150.71.05
Stecker (2 reihig), TRU kompensation
Reinraum 56
Betriebstemp.-40° bis + 80° Rxvp28-6T0.04 150.71.01
@ 8mm
0.1-20 Rxvp28-6T0.04fiir
ELAX® mit Gewichts 150.71.06
kompensation
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4.1.4 Verlangerungsund Zwischenkabel austauschbar ROT@DSub

Verlangerungskabel sind zusétzlich interessant far

hochdynamische Mehrach&nwendungen mit Schleppketten. An
ein Anschlusskabel wird ein Verlangerungskabel angeschlossen,
welches dann einfach austauschbar ist. Didsekelgrauen .

Verlangerungskabel haben einen Mindestbiegeradius 40mm
fur dauernde Bewegungund von 16 mm fur fest verlege
Leitungen

15 Pol BSubBuchse, 15 Pol
Verlangerungskabefeschirmt D-Sub Stecke(2 reihig)

schleppkettentauglich und 3 Pol Wago 3,5mm
Art. Nr.

ROTAX@nthrazit, TPU 15 150.56.01
Reinraum 56
Betriebstemp.-40° bis + 80°
@ 8mm 0.5-20 150.56.05

15 Pol BSubBuchse, 15 Pol

Zwischenkabegeschirmt A
D-Sub Stecke(2 reihig)

schleppkettentauglich
PP g Art. Nr. @

ROTAX@&nthrazit, TPU
Reinraum 56
Betriebstemp.-40° bis + 80°
@ 8mm

0.5-20 150.56.10
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4.1.5 Schlauckupplung ROTARRX

Schlauchkupplung Art. Nr.

Nippel g4a auf M5i, ROTAX 140.00.10
M5 auf@da, Festo QSMM5-4| 140.00.11
M5 auf@6a, Festo QSMM5-6I 140.00.12

4.1.6 Schlauch ROTA&/akuum/Druckluft

Schlauch
@5a, D3i auf D4a 15 140.0019
Anschlussnippel
ROTA®R PUR, schwarz 0.1-20 140.00.20

4.1.7 Befestigungswinkel ROT®Rx  zu LINAB®LX

Schrauben und
Zentrierringe
inkl. 4x Torx M4x8

Befestigungswinkel

ROTA®RXxvp zu 2x Zentrierring
LINAX®LXu @7mm 135.12.20
Y-langs 2x Zentrierstifte
@4x6nm

=i
=
Y

O
A
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4.1.8 D-Gabelschlissel ROT&X

D-Gabelschliissel

5mm fur Vakuumwelle ROTAX 140.00.15

4.1.9 Schlauchund Kabeldurchfiihrung ROTA&X

Schlauchund Schrauben und
Kabeldurchflihrung Zentrierringe
ROULACWT LRI 2 ) arse vl 140.00.01
seitlich

inkl. 4x Torx M3x5
2X Tok M4x18, 4x
ROTA® auf ELAX® Z Zentrierring
und ELAX® Y hochkar armm 2X
Zentrierstifte
D4Axanm

140.00.02

4.1.10v-Z-R Pick and Place hochkant

Pick and Place
hochkant

Schrauben und Zentrierringe Art. Nr.

2x Zentrierringe @7mm
Rxvp 28-6T0.04 2x Innensechsrund mit 136.10.01
niedrigem Kopf, M4 x 8
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4.2 ROTAX® Riq 50-12T0.3(High Torque)

Rxhg 50-12T70.3

Der miniatur HohlwellerServomotor ROTAX® Rxhq (High Torque) besticht durch seine dusserst kompakte Bauweise.
Dabei sind Motor, prazise Lager und das single turn Absolutgebersystem integriert.

Beim ROTAX® Rxhq kann auf das Getriebe verzichtet werden. Dies bedeutet kein Verschleiss und damit hochste Prézisio
Uber die gesamte Lebensdauer. Der Antrieb ist wartungsfrei und enthalt keine Schmiermittel. Weiter ist die Reaktionszeit
wesentlich kirzer als bei Getriebemotoren. Dieser Aspekt wird verstarkt durch ein geringes Massentragheitsmoment
welches hohe Beschleunigungswerte erlaubt. Dies bedeutet kiirzere Taktzeiten und hohere Produktivitat, also auch geeignet
fur High-Speed Anwendungen.

Dielibergrossedurchgehende Hohlwelle von g 12niietet grosszugigen Raum fiur Kabel, Vakuader Druckluftleitungen,
Licht und Laserstrahlen, Glasfase#amerasind andere Medien.

Typischerweise ist bei solchen Spezialmotoren ein externer Encoder erforderlich. Dies bedeutet grossere Abmessungen und
aufwandigere Verkabelung. Deshalb ist beim ROTAX® Rxhq bereits ein praziserd&ingebaut.
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4.2.1 ROTAX® Rx 50-12T0.3

Messsystem NELL NEEIE 7] Gewicht

Modell [Inc/{J] Nom/Spitze 48V [q

[mN] [U/min] 9
Rxhqg 5612T0.3 120'0000pt. 1'500 121.00.3B
Kabelabgang 1620000pt. 1'300 121.00.01
rechts 2'5920000pt. 200 121.00.02
Rxhqg 5612T0.3 120'0000pt. 1'500 121.00.®
Kabelabgang 1620000pt. 300/1'020 1'300 440 121.00.06
links 2'5920000pt. 200 121.00.07
Rxhq 5012T0.3 120'0000pt. 1'500 121.00.8
Kabelabgang 1620000pt. 1'300 121.00.11
unten 2'5920000pt. 200 121.00.12

Hinweis:ROTAX®ption Reinraum, Lebensmittel und Pharmaindustrie JENNY scarceunlee
Der ROTAX® Rxkann gegen einen Aufprei®n 10%auch reinraumtauglich montiert ‘
werden.Zuséatzlich werden die Kugellager mit einer entsprechenden Schmierung @ Cleanroom
versehen. Wird diese Option gewiinscht, reicht der zusétzliche VeradiSFUHRUNG Assembled
REINRAUM/LEBENSMITTELINDUSTRIE/PHARMAINDUEWRIE mit Ihrer
entsprechenden Anforderung) auf lhrer Bestellung aus.
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4.2.2 Anschlusskabel ROTARR  50-12T0.3 M16

Gesamtlange Kabehax. 20m
Max. 1Stk.Zwischenkabel

Absolut revolutionar ist die flexible Eiabel Verbindung, welche den
Maschinenverkabelungsaufwand erheblich reduziert. In nur einem Kabe . .
befinden sich die Leitungen fur Encoder, fir die 3 Phasen des
Rotationsnotors und fiir die Kommunikation zwisch®OTAR und XENAX®
Servocontroller.

Diese Anschlusskabel haben einen Mindestbiegeradius 48mm fir
dauernde Bewegungund von 20mm fur fest verlege Leitungen Als
Zubehor sind auch Zwischekabel erhéltlich.Das Kabel kann bei einer
Torsionsbelastung von +90° (ber eine Lange vonniehr als 1 Million
Zyklenaushalten.

Das standardmaRige.3m lange Anschlusskabel mit MBteckverbindung
fur das Verlangerungeder Zwischenkabel ist fest aROTAR verbaut.

15 Pol BSub Stecker
und 3 Pol Wago 3,5mm

Art. Nr. O

AnschlusskabeROTAX® Rxhq

geschirmt schleppkettentauglich

ROTAX® anthrazit, 15 150.75.00
TPU, Reinraum-b

Betriebstemp.-40° bis + 80°,
A8 0.1-20 150.%.01

Anschlusskabel M16 fiir Verl. oder ROTA®- M16 Buchse
ZwischenkabeROTAX®xhq Art. Nr. @
ROTAX®nschluss TPU 0.3 150.76.02
Reinraum 56 & Schleppkettentauglich,
Betriebstemp.-40° bis + 8Q° 0.1-20 150.7603
@8mm

15 Pol BSub Stecker

Anschlussoder Verlangerungkabel und 3 Pol Wago 3,5mm
XENAX® M16 M16 Stecke
Art. Nr.
TPU, Reinraum-5, 1.5 150.83.01
Schleppkettentauglich, 3.0 150.83.03
Betriebstemp.-40° bis + 80°, 5.0 150.83.05
@9.6mm 0.1-20 150.83.10
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Zwischenkabel M16 Buchse; M16 Stecker

2 x M16 Art. Nr. @
TPUReinraum 56, 1.5 150.84.01
Schleppkettentauglich, 35 150.84.03
Betriebstemp.-40° bis + 8Q° 5.0 150.84.05
@9.6mm 0.1-20 150.84.10

4.2.3 Anschlusskabel ROTARR « 50-12T0.3D-Sub

Beim ROTAX®xhgsind die Kabetum Vorteil delKompaktheit ohne’

Stecker direkt ins Gehause eingeset&bsolut revolutionar ist di (rewax Gesamtlange Kabehax. 20m
flexible EinKabel Verbindung, welche d Max. 1Stk.Zwischenkabel
Maschinenverkabelungsaufwand erheblich reduziert.

In nur einem Kabel befinden sich die Leitungen fiir Encoder, fiir |
Phasen desviotors und fur die Kommunikation zwischen ROT
und XENAX® Servocontroller. Die dunkelgrauen Anschlusskabi
sind reinraumtauglich und al$tandardinge mit 1.5m ab Lag
verfugbar. Kundespezifischkdnnen beliebige Langen von 0.1m

20m geliefert werden Diese Anschlusskabel haben eil
Mindestbiegeradius vordOmm fir dauernde Bewegungund von
16mm fir fest verlege Leitungen Das Kabel kann bei eir
Torsionsbelastung von +90° Uber eine Lange vonnehr als :
Million Zyklenaushalten.

Als  Zubehor sind auch Verlangerungskabel  erhéltlich.

Anschlusskabel 15 Pol BSub Stecker
und 3 Pol Wago 3,5mm

eschirmt schleppkettentauglich
g PP g Art. Nr.

ROTAX® anthrazit, 1.5 150.75.00
TPU, Reinraum-b

Betriebstemp.-40° bis + 80°,
@8mm 0.1-20 150./4.01

Anschlusskabelorbereitet fur 15 Pol BSub
Verlangerung, oder fiir Zwischenkabel Stecker (2 reihig)
geschirmt schleppkettentauglich Art. Nr.
ROTAX® anthrazit, mit 15 PolSub 15 150.76.00
Stecker (2 reihig), TPU,
Reinraum 56
Betriebstemp.-40° bis + 80° 0.1-20 150.76.01
@ 8mm
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4.2.4 Verlangerungs& Zwischenkabel austauschbar ROTARX» ' 50-12T0.3D-Sub

Verlangerungskabel  sind zusatzlich interessant  fir

hochdynamische Mehrach&nwendungen mit Schleppketten.
An ein Anschlusskabel wird ein Verlangerungskabel
angeschlossen, welches dann einfach austauschbar ist. Diese g

dunkelgrauen Verlangerungskabel haben einen
Mindestbiegeradius vodOmm fir dauernde Bewegungind
von 16 mm flrfest verlege Leitungen

15 Pol BSub Buchse, 15 Pol
Verlangerungskabefeschirmt D-Sub Stecker (2 reihig)

schleppkettentauglich und 3 Pol Wago 3,5mm
Art. Nr.

ROTAR anthrazit, TPU, 15 150.56.01
Reinraum 56
Betriebstemp.-40° bis + 80°
@ 8mm 0.5-20 150.56.®%

15 Pol BSubBuchse, 15 Pol
D-Sub Stecke(2 reihig)

Art. Nr. @

Zwischenkabegeschirmt

schleppkettentauglich

ROTAX@&nthrazit, TPU

Reinraum 56
Betriebstemp.-40° bis + 80° 0.5-20 150.56.10
@ 8mm
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4.2.5 Befestigungsschraubemit Distanzhiilsen ROTAX® R»0-12T0.3rlckseitig

Befestigungsschrauben mit Distanzhiilse Zubehor

4 x Inbus M4 %5,

Montage ruckseitig 4 xDistanzhlls&d5g6x1.4 140.05.00
rostfrei
— g 1 ND J—
(1 I ‘E_“:‘]’“E ----- h=
\,
[ZloaT] g
[Tl-———-El—-—_ [ 1 1T F—-—- — i E
u/17 -\‘l L .’/- ) .j/ -\i :/“3-\: L Einbauhshe mit Distanzhilsen
N &/ \_/ N 55201
Max. Anziehdrehmoment 2.9Nm 15782 some e
fur Befestigungsschrauben M4 1SO 4762 A2-70 p=0.2 E - B e
4 W a7z
PE==F ==
N A ‘ \., /
Montageplatte, empfohlene o8}
Anbaumasse

4.2.6 Zentrierringe ROTAX® Rx50-12T0.3flr flanschseitige Montage

Zentrierringe fur flanschseitige Montage Zubehor
Zentrierring D7x5 2 x Zentrierring @796 140.05.05
t . 450 M

@/—- l -\.\\@ Df:fl"j% T 1] g =5

e

{;r’\‘- l -/"é :”’AB* 7 [l | P
| Jr 5] (I L
| NP

U L/ *\I ) :/' \J
- ?'/ \E / -\_2/» \l'/ Max. Anziehdrehmoment 2.9Nm

fur Befestigungsschrauben M4 1SO 4762 A2-70 p=0.2

Montageplatte, empfohlene
Anbaumasse

4.2.7 Zentrierringe ROTAX® Rx«50-12T0.3fir Frontflansch

2.8

Zentrierringe Zentrierringed 6mm ‘

Zentrierringe 10x@6mm % B 2
9 -0.004/-0.012 136.12.00 ©
Frontflansch |
X 2.8nm
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4.2.8 BefestigungswinkeROTAX® Rx 50-12T0.3auf LINAX® LxF60

Befestigungswinkel Schrauben und Zentrierringg

2x Zentrierstift @4x8
Befestigungswinkel | 4 x Innensechsrund, M4 x 1
Lxu F60 4 x Distanzhilse mit 140.05.10
Zentrierung
4 x Inbus Standard, M4 25

Befestigungswinkel Schrauben und Zentrierringg

2 xZylinderstift @2.% 6
Befestigungswinkel | 4 x Innensechsrund, M3 x 1
Lxc F10/F40 4 x Distanzhtilse mit 140.05.11
Zentrierung
4 X Inbus Standard, M4 25

4.2.10ROTAX® Rx 50-12T0.3auf ELAX® Ex F20

Befestigungswinkel Schrauben und Zentrierringg

2 x Zentrierringe &6

Befestiqunaswinkel 4 x Innensechsrund, M3 x 1
S 4 x Distanzhiilse mit

Ex F20 . 140.05.12
Zentrierung

4 X Inbus Standard, M4 25
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4.3 ROTAX® Rx] 110-50T1.5 (High Torque)

ﬂROTAX@)

v,

Rxhg 110-50T1.5 M16

Der eigenentwickelte Direktantrieb basiert auf der Magnetflisehnologie von Windadgeneratoren. Daraus resultiert ein
hohes Drehmoment bei kompaktem Bauraum. In Zahlen bedeutet dies, ein Faktor von zwei bis drei grésseres Drehmoment
bei gleichem Bauvolumen im Vergleich zu konventionellen Direktantrieben von Mitbewerbern. Die durchgehende Hohlwelle
mit 50mm Durchmesser bietet grosszigigen Raum fir Kabel, ValodenDruckluftleitungen, Lichtind Laserstrahlen,
Glasfasern oder Kameraobjektive.

Das Absolutmesssystem erlaubt einen sofortigen Start ohne vorherige Referenzierung. Der #inkabkiss kann in der
Konfiguration Rechtsabgang oder Linksabgang geliefert werden.

Ydza I YYSY YAG RSNJ LI GSYyGASNISY Cdzy1 iA2y- GevachidddReibkrafterder NI (1 A 2
ROTAX® Rxhq Direktantriebe einfach kompensieren. Damit wird es moglich Kréfte in Prozessen vorzugeben, zu limitieren und
zu Uberwachen. Zusammen mit dem im XENAX® Servocontroller enthaltenen Forcteq® basic Technologie kdnnen komplette
Kraft/Wegdiagramme aufgezeichnet werdemin zusatzlicher Drehmomentsensor ist nicht notwendig.

{LSTAFAEOKS +£2NISAEST ! {tQa

Ultra kompakte Abmessungen
Ubergrosse durchgehende Hohlwelle
Hohes Drehmomentkein Getriebe
Integriertes Absolutgebersystem
Einkabel Anschluss

= =4 =4 -8 -
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4.3.1 ROTAX® Rx 110-50T1.5 mit M16Ansdhluss

e Nenndrehzahl

Modell MGEISnSCS/)(JSitem Nom/Spitze 48V Ge[vv ]ICht
[N [U/min] 9
Rxhg 11650T1.5 120'000 opt. 600 121.05.02
M16-Anschluss 648'000 opt. 600 121.05.40
nachrechts 2'592'000 opt. 200 121.05.50
1.5/ 4.0 1'200
Rxhqg 11650T1.5 120'000 opt. 600 121.05.07
M16-Anschluss , 121.05.45
nachlinks 6481000 opt. 600 121.05.55
2'592'000 opt. 200 T
Links - . - Rechts
S— (=
S 2 4 _2a

Hinweis:ROTAX®ption Reinraum, Lebensmittel und Pharmaindustrie
Der ROTAX® Rxkann gegen einen Aufprei®n 10%auch reinraumtauglich montiert JENNY
werden.Zuséatzlich werden die Kugellager mit einer entsprechenden Schmierung Cleanroom
versehen. Wird diese Option gewiinscht, reicht der zusatzliche Vermaéi8FUHRUNG @ Assambled
REINRAUM/LEBENSMITTELINDUSTRIE/PHARMAINDUEWRIE mit Ihrer

entsprechenden Anforderung) auf lhrer Bestellung aus.

e P 1 E NlP B
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4.3.2 Anschlusskabel ROTAR® « 110-50T1.5

Gesamtlange Kabehax. 20m
Absolut revolutionar ist die flexible Eitabel Verbindung, welche de Beans AnzahlZwischenkabel maxiStk.

Maschinenverkabelungsaufwand erheblich reduziert. In nur ein
Kabel befinden sich die Leitungen fiir Encoder, fur die 3 Phaser
Rotationsmotors und fir die Kommunikation zwischen ROTAX®
und XENAX® Servocontroller.

Diese Anschlusskabel haben einen Mindestbiegeradiugi8am fir
dauernde Bewegungind von20mm fur fest verlege Leitungen Als
Zubehorsind auchVerlangerungskabel erhéltlicbas Kabel kann be
einer Torsionsbelastung von +90° Uber eine Lange vomghr als 1
Million Zyklenaushalten.

Anschlussoder Verlangerungkabel 15 Pol BSub Stecker
XENAX® M16 und 3 Pol Wago 3,5mm
geschirmt schleppkettentauglich M16 Stecke
Art. Nr. @
TPU, Reinraum-5, 1.5 150.83.01
Schleppkettentauglich, 3.0 150.83.03
Betriebstemp.-40° bis + 80°, 5.0 150.83.05
@9.6mm 0.1-20 150.83.10

el M16 Buchse; M16 Stecker
2 x M16
Art. Nr. ©
TPUReinraum 56, 15 150.84.01
Schleppkettentauglich, 35 150.84.03
Betriebstemp.-40° bis + 80° 5.0 150.84.05
@9.6mm 0.1-20 150.84.10
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4.3.3 AnschlusskabeROTAX®x  110-50T1.5 mit Winkelstecker

Je nach Einbausituation kann es sinnvoll sein, den Kabelabg
motorseitig direkt mit einem Winkelstecker auszufiihren. D Lo
Ausrichtung des Kabels lasst sich dabei inSifritten festlegerg ‘
diese Orientierung kdnnen Sie bequem bereits bei der Bestelll

angeben. o
Bitte wéhlen Sie dazu das gewiinschte Kabel sowie die Ldnge an o (standarg) [ 1 | ) 4 ==
der Artikelnummer aus und erganzen Sie die gewinscl —

Orientierungsariante. Ohne spezifische Angabe wird standardmal o
eine 90°Ausrichtung angenommen.

Die Orientierung bezieht sich stets auf den Standardabgang v i

{GSO1TSNBHSKNdzAS 'Y a2i2NJ 6aYl o lyairo

Steckergehause). 180°

15 Pol BSub Stecker

Anschlussoder Verlangerungkabel 5 und 3 Pol Wago Variante
XENAX® M16 mit Winkelstecker 3,5mm- Orientierung
M16 Stecke
Art. Nr.
TPU, Reinraum -5, 1280 g
Schleppkettentauglich, 0.1:20 150 83.30 0° c
Betriebstemp.-40° bis + 80°, ' o 45° 5
@9.6mm 135° E

Zwischenkabel M16 Buchseg Variante
2 x M16 mit Winkelstecker M16 Stecker Orientierung
Art. Nr. @
TPU Reinraum 56 1.5 150.84.21 1280 g‘
Schleppkettentauglich 3.5 150.84.23 0° C
Betriebstemp.-40° bis + 80° 5.0 150.84.25 45° D
@9.6mm 0.1-20 150.84.30 135° £
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4.3.4 ROTAX® Rx 110-50T1.5mit integriertem Kabel

Messsystem AE NEMEEAZE L Gewicht
Modell [Inc/{J] Nom/Spitze 48V [a
[N [U/min] 2
Rxhgl110-50T1.5
Kabelabgang 120'0000pt. 600 121.054
121.05.30
rechts 6480000pt. 600 121.05.35
2'5920000pt. 200 T
15/4.0 1'200
Rxhgl110-50T1.5
Kabelabgang 1200000pt. 600 121.05.6
) 121.05.31
links 6480000pt. 600 121.05.36
2'5920000pt. 200 T

Hinweis:ROTAX®ption Reinraum, Lebensmittel und Pharmaindustrie

Der ROTAX® Rxkann gegen einen Aufprei®n 10%auch reinraumtauglich montiert
werden.Zusatzlich werden die Kugellager mit einer entsprechenden Schmierung Cleanroom
versehen. Wird diese Option gewiinscht, reicht der zusétzliche VermeiBFUHRUNG @ Acsembled
REINRAUM/LEBENSMITTELINDUSTRIE/PHARMAINDYUEWRIE mit Ihrer

entsprechenden Anforderung) auf Ihrer Bestellung aus.

JENNY e A1 oE NN E
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4.3.5 Anschlusskabel ROTAXRR | 110-50T1.5mit integriertem M16 Kabel

Gesamtlange Kabehax. 20m

. . . . . Max. 1Stk.Zwischenkabel
Absolut revolutionar ist die flexible Eiabel Verbindung, welche den ax wisehenkabe

Maschinenverkabelungsaufwand erheblich reduziert. In nur einem Kabel™ ™~
befinden sich die Leitungen fiir Encoder, fir die 3 Phasen des.z
Rotationsnotors und fur die Kommunikation zwischen ROTAX® und XENAX® (D)
Servocontroller.

Diese Anschlusskabel haben einen Mindestbiegeradius 48mm flr
dauernde Bewegungund von 20mm fur fest verlege Leitungen Als
Zubehor sind auch Zwischeskabel erhéltlich.Das Kabel kann bei einer
Torsionsbelastung von +£90° (ber eine Lange vonniehr als 1 Million
Zyklenaushalten.

Das standardmaRige.3m lange Anschlusskabel mit MBteckverbindung
fur das Verlangerungeder Zwischenkabel ist fest aROTAR verbaut.

15 Pol BSub Stecker
und 3 Pol Wago 3,5mm

Art. Nr. @

AnschlusskabeROTAX® Rxhq

geschirmt schleppkettentauglich

ROTAX® anthrazit, 1.5 150.55.10
TPU, Reinraum-b

Betriebstemp.-40° bis + 80°,
A8 0.1-20 150.7%.11

) Anschlusskapel M16 ROTA®- M16 Buchse
fur Verl. oder Zwischenkabel Art. Nr. @
ROTAX®xhq
ROTAX®nschluss TPU 0.3 150.7612
Reinraum5-6 & Schleppkettentauglich
Betriebstemp.-40° bis + 8Q° 0.1-20 150.76.13
@8mm
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15 Pol BSub Stecker

Anschlussoder Verlangerungkabel 3 und 3 Pol Wago 3,5mm
XENAX® M16 M16 Stecke
Art. Nr.
TPU, Reinraum-5, 1.5 150.83.01
Schleppkettentauglich, 3.0 150.83.03
Betriebstemp.-40° bis + 80°, 5.0 150.83.05
@9.6mm 0.1-20 150.83.10

Zwischenkabel M16 Buchse; M16 Stecker

2 x M16 Art. Nr. @
TPU,Reinraum 56, 1.5 150.84.01
Schleppkettentauglich, 3.5 150.84.03
Betriebstemp.-40° bis + 8Q° 5.0 150.84.05
@9.6mm 0.1-20 150.84.10
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4.3.6 Anschlusskabel ROTAXRR | 110-50T1.5mit integriertem D-SubKabel

[
Absolut revolutionar ist die flexible Eitabel Verbindung, welche d¢
Maschinenverkabelungsaufwand erheblich reduziert.

Gesamtlange Kabehax. 20m
(renax AnzahlZwischenkabel madiStk.

In nur einem Kabel befinden sich die Leitungen fiir Encoder, fir
Phasen desRotationsnotors und fiir die Kommunikation zwisch
ROTAX® und XENAX® Servocontroller. Die dunkelgrauel
Anschlusskabel sind reinraumtauglich und &tndarddnge mit
1.5m ab Lager verfugbar. Kundgezifischkdnnen beliebige Lange
von 0.1m bis 20 geliefert werden Diese Anschlusskabel hab
einen Mindestbiegeradius voA0mm fur dauernde Bewegungind
von 16mm fur fest verlege Leitungen Das Kabel kann bei ein
Torsionsbelastung von +90° Uber eine L&nge vonnehr als 1
Million Zyklenaushalten.

Als  Zubehor sind auch Verlangerungskabel  erhaltlic

Anschlusskabel 15 Pol BSub Stecker

geschirmt schleppkettentauglich und 3 PX:tWI\EIirgO 3,5mm

ROTAX® anthrazit, 1.5 150.5.10
TPU, Reinraum-b

Betriebstemp.-40° bis + 80°,
@8mm 0.1-20 150./.11

Anschlusskabelorbereitet flr 15 Pol BSub
Verlangerung, oder fiir Zwischenkabel Stecker (2 reihig)
geschirmt schleppkettentauglich Art. Nr.
ROTAX® anthrazit, mit 15 PolSdb 15 150.7610
Stecker (2 reihig), TPU,
Reinraum 56
Betriebstemp.-40° bis + 80° 0.1-20 150.7611
@ 8mm
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4.3.7 Verlangerungs& Zwischenkabel austauschbar ROTAX® RKLO-50T1.5D-Sub

Verlangerungskabel  sind zusatzlich interessant  fir

hochdynamische Mehrach&nwendungen mit Schleppketten.
An ein Anschlusskabel wird ein Verlangerungskabel
angeschlossen, welches dann einfach austauschbar ist. Diese g

dunkelgrauen Verlangerungskabel haben einen
Mindestbiegeradius vodOmm fir dauernde Bewegungind
von 16 mm flrfest verlege Leitungen

15 Pol BSub Buchse, 15 Pol
Verlangerungskabefeschirmt D-Sub Stecker (2 reihig)

schleppkettentauglich und 3 Pol Wago 3,5mm
Art. Nr.

ROTAX® anthrazit, TPU, 15 150.56.01
Reinraum 56
Betriebstemp.-40° bis + 80°
@ 8mm 0.520 150.56.05

15 Pol BSubBuchse, 15 Pol
D-Sub Stecke(2 reihig)

Art. Nr. @

Zwischenkabegeschirmt

schleppkettentauglich

ROTAX@&nthrazit, TPU

Reinraum 56
Betriebstemp.-40° bis + 80° 0.5-20 150.56.10
@ 8mm

4.3.8 Befestigungsschrauben mit ZentrierringddOTAX® Rx 110-50T1.5

Rxhqg 11650T1.5 Zubehor
Befestigungs 4x Zylinderschrauben mit
schrauben mit Innensechskant, M4x25mn 140.10.@
Zentrierringen 4xZentrierring @8g6x2.8

4.3.9 Zentrierringe ROTAX® Rx11050T1.5

Zentrierringe Zentrierringed 8mm )

10X @8mm g

Zentrierringe -0.005/-0.014 140.10.05 s
X 2.8nm
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4.4 ROTAX® Rxhqg 1480T4.0(High Toque)

Rxhq 110-50T4.0

Der eigenentwickelte Direktantrieb besticht durch kompakte Aussenmasse und einer Hohlwelle mit 50mm Durchmesser.
Kabel, Vakuumoder Druckluftleitungen, Lichtund Laserstrahlen, Glasfasern oder Kameraobjektive kdnnen so problemlos
durch die Hohlwelle gefluihrt werden.

Das Absolutmesssystem erlaubt einen sofortigen Start ohne vorherige Referenzierung. Mit einer Auflésung von 648'000 bzw.
2'592'000Ink. pro Umdrehung kdnnen Wiederholgenauigkeiten von bis zu + 1ws erreicht werden. Der Hinkahelss
kann in der Konfiguration Rechts, Unten oder Linksabgang geliefert werden.

Y%dza  YYSY YAG RSN LI GSYGASNISY Cdzyl iA2y - GdwictEsNad KReibkrife ded NI G A
ROTAX® Rxhqg Direktantriebe einfach kompensieren. Damit wird es moglich Drehmomente in Prozessen vorzugeben, zu
limitieren und zu Uberwachen. Zusammen mit dem im XENAX® Servocontroller enthaltenen Forceteq® basic Technologie
kénnen komplette Drehmoment / Wegdiagramme aufgezeichnet werdegin zusétzlicher Drehmomentsensor ist nicht
notwendig.

{LSTATAEOKS +2NISAEST !'{tQa

Ultra kompakte Abmessungen
Ubergrosse durchgehende Hohlwelle
Hohes Drehmomentkein Getriebe
Integriertes Absolutgebersystem
Einkabel Anschluss

E R I I
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4.4.1 ROTAX® Rx 110-50T4.0

Messsystem Kraft Nenndrehzahl

optisch Nom/Spitze N, Ge[‘"’]'cm
[Inc/U] [NM] [U/min] g
R)&Tb;;fé);‘go 648'000 420 121.10.00
rechis(Standard)| 2592000 200 121.10.20
Rxhq 11650T4.0
648'000 420 121.10.05
Kabﬁr']izga”g 2'592'000 4.0/12.0 200 2250 121.10.25
R’l‘g‘bié‘fo;“'o 648'000 420 121.10.10
unteng 9 2'592'000 200 121.10.30

121.10.00 121.10.05 121.10.10
121.10.20 129°10:25 121.10.30

R o[T]a X

Rr \by/ o SN

Hinweis:ROTAX®ption Reinraum, Lebensmittel und Pharmaindustrie
Der ROTAX® Rxkann gegen einen Aufprei®n 10%auch reinraumtauglich montiert I ENNY
werden.Zusétzlich werden die Kugellager mit einer entsprechenden Schmierung Cleanroom
versehen. Wird diese Option gewiinscht, reicht der zusétzliche VeradiSFUHRUNG @ Assembled
REINRAUM/LEBENSMITTELINDUSTRIE/PHARMAINDUEWRIE mit Ihrer

entsprechenden Anforderung) auf lhrer Bestellung aus.

e A I E NIBM E
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4.4.2 Anschlusskabel ROTARE  11050T4.0M16

Gesamtlange Kabehax. 20m
Absolut revolutionar ist die flexible Eitabel Verbindung, welche de Geant AnzahlZwischenkabel maxStk.

Maschinenverkabelungsaufwand erheblich reduziert. In nur ein
Kabel befinden sich die Leitungen fur Encoder, fir die 3 Phaser
Rotationsmotorsund fiir die Kommunikation zwischen ROTAX® R
und XENAX® Servocontroller.

Diese Anschlusskabel haben einen Mindestbiegeradiugi8am fiir
dauernde Bewegungind von20mm flr fest verlege Leitungen Als
Zubehorsind auchVerlangerungskabel erhaltlicbas Kabel kann be
einer Torsionsbelastung von +90° Uber eine Lange vomghr als 1
Million Zyklenaushalten.

Anschlussoder Verlangerungkabel 15 Pol BSub Stecker
XENAX® M16 und 3 Pol Wago 3,5mm
geschirmt schleppkettentauglich M16 Stecke
Art. Nr. @
TPU, Reinraum-Bb, 1.5 150.83.01
Schleppkettentauglich, 3.0 150.83.03
Betriebstemp.-40° bis + 80°, 5.0 150.83.05
@9.6mm 0.1-20 150.83.10

Zred el M16 Buchse; M16 Stecker
2 x M16
Art. Nr. ©)
TPUReinraum 56, 15 150.84.01
Schleppkettentauglich, 3.5 150.84.03
Betriebstemp.-40° bis + 80° 5.0 150.84.05
@9.6mm 0.1-20 150.84.10
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4.4.3 AnschlusskabeROTAX®x  110-50T4.0 mit Winkelstecker

Je nach Einbausituation kann es sinnvoll sein, den Kabelabg
motorseitig direkt mit einem Winkelstecker auszufuhren. D ok
Ausrichtung des Kabels lasst sich dabei inSifritten festlegerg ‘
diese Orientierung kdnnen Sie bequem bereits bei der Bestelll

angeben. ",
Bitte wahlen Sie dazu das gewiinschte Kabel sowie die Lange an oo (standarg) [ [ | [ 4
der Artikelnummer aus und erganzen Sie die gewinscl i
Orientierungsariante. Ohne spezifische Angabe wird standardmal ag
eine 90°Ausrichtung angenommen.

Die Orientierung bezieht sich stets auf den Standardabgang v

L

135°

{GSO1TSNHSKNdzAS 'Y a2i2NJ 6aYl o lyairo

Steckergehause). 180°

15 Pol BSub Stecker

Anschlussoder Verlangerungkabel und 3 Pol Wago Variante
XENAX® M16 mit Winkelstecker 3,5mm- Orientierung
M16 Stecke
At Nr.
TPU, Reinraum-b, 900 A
Schleppkettentauglich, 0.1.20 150.83.30 1880 CB:
Betriebstemp.-40° bis + 80°, ' T 45° D
@9.6mm 135° E

Zwischenkabel M16 Buchse Variante
2 x M16 mit Winkelstecker M16 Stecker Orientierung
Art. Nr. @
TPU,Reinraum 56 1.5 150.84.21 1280 g‘
Schleppkettentauglich 35 150.84.23 0° C
Betriebstemp.-40° bis + 80° 5.0 150.84.25 45° D
@9.6mm 0.1-20 150.84.30 135° E
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4.4.4 Befestigungsschrauben mit Zentrierringen ROTAX® RX.0-50T4.0

Rxhqg 11650T4.0

Befestigungs 4x Zylinderschrauben mit
schrauben mit Innensechskant, MA5mm 140.1010
Zentrierringen 4xZentrierring @8g6x2.8

4.4.5 Zentrierringe ROTAX® ®x11050T4.0

Zentrierringe Zentrierringed 8mm

10 x@8mm
-0.005/-0.014
X 2.8mm

Zentrierringe 140.10.05

$8g63Im

28

M6
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5 XENAX®&ervocontroller

XENAX® Xvi 7588 XENAX® X4BV8

EthercAT EtherNet/IP o T CANopen

Inbetriebnahme
Die XENAX®ervocontroller sindiir Inbetriebnahme, Test und Parametrieru“
iiber Webbrowser bedienbar Mit einem Ethernet Switchist ein sofortige 7 7" = i——"
Multiachsbetriebmaéglich Es steherkEin und Ausgange fir SPS Funktionalit o -
zur Verfugung Es koénnen bis64 Programme, 50 PositionierséizelO
Kraftlimitierten Fahrten, 10 Kraftsektoreimd 5 Fahrprofileintern gespeichert
werden

Einspeisung

Typische POWER Speisung ist 24V DC. Bei den grdsseren LINAX® F
Achsen fur grossere Massen (>2kg) oder hohe Geschwindigkeiten (>1.5m/{
oder 72V DC. Der Strombedarf pro Achse kann bis 820Adpitze pro Achse
betragen. Je nach bewegter Masse, Fahrprofil und Netzteilspannung.

Fir eine detaillierte Berechnung der benétigten Speisung in lhrer Applika
wenden sie sich bitte an unseren Support
https://www.jennyscience.ch/de/service

Wichtig: Die OV Leitung des Netzteils muss mit d&round-Sternpunkt desMaschinentassisverbunden sein.
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5.1 XENAX®&ervocontrollerModellauswahl

Modell

WINEVES
110.19.00

Xvi 48V8
110.18.01

Xvi 75V8
110.1601*

Fir LinearmotorAchsen

LINAX® Lxclixe X X)

LINAX® Lxs F60Lxu F60 X X)

LINAX® LX¥s60S LxuF60S X X)

LINAX® Lxs F120 X -
Fur elektrische Schlitten

ELAX® Ex X X
Fur rotative Motoren

ROTAX® Rxvp / RxbG X X
Fur AC, EC, DC Motoren X X
Mit Web Browser programmierbar X (HTML5) X (HTML5)
Ethernet TCP/IP X X
RS232 (X)(Art. Nr. 110.19.01) X
USB X -
Puls / Richtung (X)(Art. Nr. 110.19.9) (X)
Input 12 4
Output 8 (24vSource/Sink) 2 (24V Source)
Start-up Key (X) X)
Spannung 12-75V 12-48V
Strom (Nom./spitze) 8/20A 8/18A
Binar codierbareProgrammvorw. X -
BusmOdUksieheunter Kapitel XENAX®Xvi Busmodulg

EtherCAT®

Powerlink®

CANopen® (X) (X)

Profinet®

EtherNet/IP®
Master/Slave Betrieb X X
SKurve Profilgenerator X X
Safety Motion Unit SMU X) i

TUVzertifiziert

UL Zertifizierungerhaltlich

Art. Nr. 110.19.1QUSB)
Art. Nr. 110.19.1 (RS23p

In Kombination mit einem
Brake Energy Converter UL

(KapitelBrake Energy Converer

Forceted® basic X (X)(Art. Nr.130.25.00)
Forcete@®pro (mit Signateq®) X -
FastTriggerOut X -
Dimension [mm] 182x110x30 159x110x30
Gewicht [g] 840 720

(X)= Optioral moglich

* Der XENAX® Xvi 75V8 wird durch den Xvi 75V8S abgeldst. Nicht fir neue Projekte verwenden.

Die XENAX® Anleituag kbnnen Sie herunterladen vomwww.jennyscience.ch
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5.1.1 Lizenzen fur XENAX® Xvi 48V8

XENAX® X¥BV8Lizenzen 1-ronce
Lizenz Kraftprozess@g-orceteq® basic) 130.25.00
Lizenz LINAX® 130.25.05

5.1.2 PLC und Optio Kabel

PLC und Optio Kabel zu
XENAX® XVbVE'S

rund, geschirmt, freies Ende und
RJ45 Kabel, geschirmt

15 150.2430

PLC 26 Pol, 12 Input / 8 Output 3 150.2431

0.1-20 150.24.39

Optio 8 Pol,CAN (Xvi75V8S), 0.5 150.31.00
Puls/Richtung, 2Encoderkanal

PLC und Optio Kabel zu XENAX® Xvi 4¢

rund, geschirmt, freies Ende

PLCL5Pol,4 Input / 2 Output, Optio 8 Pol, 1.5 150.24.40
Puls/Richtung, 2Encoderkanal 3 150.24.41
9 0.1-20 150.24.49

5.1.3 Startup Key

XENA®Start-up Key

Startup Key mit EEPROM und

2 Adresscodierschalter 04.99 130.0400

Auf den Starup Key werden séamtliche Parameter und Applikationsprogramme
gespeichert. Damit kann der Starp Key in einen unprogrammierten XENAX®
gesteckt werden und beim Einschalten werden diese Daten eingel@segyteich ist
mit dem Adresscodierschalter des Stap Keys auch die Node AdresG¢ENAX®
Card Identifiey eingestellt.
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5.1.4 1/0O Box fur Inbetriebnahme und Test

XENAR®I/O Box 12 Schalter fir Input,

davon 4 binar codiert mit Drehschalter.
8 LED flr Output-B

Xvi 75V8S, LED zweifarbig 130.0710
grun= QV, rot = 24V

Adapterkabel XENAX® Xvi 48V8 150.24.45

Zur Inbetriebnahme und Tes8 Schaltersind auf die Eingdnge-& verdrahtet. Der

binar codierte Drehschalter ist mit den Eingangeb2verbundenDamit konnerdie
Programme 115 vorgewahlt werderfMode 10 oder grosserlJberTrigger Eingang 8
erfolgt der Start des vorgewahlten ProgrammBeim Xvi 75V&der Xvi 75V8S
kénnen die Ausgange beliebig, als aktiv OV oder 24V oder beides konfiguriert werden.
Die 8 LED zeigen die Zustan@ée I/O Box kann direkt an die PLC 1/O Buchse des
XENAX® angeschlossen werden (Kabellange 60cm).

5.1.5 Brake Energy Recovery Unit

Kuhle PowerEffiziente BremsenergiRickgewinnung mit der BERU

Mit der neuen Break Energy Recovery Unit (BERU) wird Bremserergieis zu 4
Achsenin Kondensatoren zwischengespeichert und wiederverwendet, anstatt diese
in Warme umzuwandeln. Mit der BERU spart die Achse Energie. | el
Mit der BERU entfallen die sonst tblichen Bremswiderstande, die Einheit bleibt kiih ™
kommt mit wenigen Kondensatoren aus

Brake Energy Recovery Unit

Brake Energy Recovery Unit 13008.10
Brake Energy Recovery Unit UL Coming soon
inkl. Kundenseitige Stecker

5.1.6 Kabel zu Brake Energy Recovery Unit

KabelBERU zu XENAX®

Kabelset Brake Energy Recovery Unit
zu XENAX® 8;2/8;3 150.35.40
1x0.14m/ 1x0.19m/1x0.24m/1x0.29m ' '

0.14 150.35.44

Einzelabel Brake Energy Recovery Unit 0.19 150.35.45
U XENAX® 0.24 150.35.50

0.29 150.35.55

0.1-5 150.35.65
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5.1.7 Brake Energy Converter

XENAX®rake Energy Converter

Brake Energy Converter 13008.05
Brake Energy Converter UL 130.08.06

Konvertiert die Bremsenergie in Warme damit diese nicht Mietzteil-spannung
anhebt und die Funktion des Netzteils nicht beeintrachtigt. Nutzbar fiir Netzteile von
24-72 VDC. Bis zu 3 Servocontroller anschliessbar. Ppeak 500W.

5.1.8 KabelzuBrake Energy Converter

XENAX@abelzuBrake mergy Converter

Kabelset zu Brake Energy Converter | o 19+0.24+0.29 150.35.00
1x0.19m/1x0.24m/1x0.29m

0.19 150.35.05
Kabel zu Brake Energy Converter 0.24 150.35.10
0.29 150.35.15
0.1-5 150.35.20
WAGO Stecker Male fliir BESgite
Hinweis: Die Buchse wird zusammen mit XENA 151.10.06 = 3
geliefert '

5.1.9 EMV Schirrklammerfiir Motorkabel

XENAX® EMV Schklammer

EMV Schirmklammer 13009.00

Die EMVSchirnklammer sorgt fir einen sicheren und einfash Anschluss der
Abschirmung an Motdabel Damit werden Dateniibertragungsfehler verhindert. Die
Vorrichtung ist fUrLINAX®&inearmotoren ELAX®@lektrische Schlitterund ROTAX®
gleichermassen prapariertMit einem zusatzlichenKabelbinder wird das Kabel
zusatzlich auch zugentlastet. ——
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5.1.10DIN-Schienen Adapter

DIN-Schienen AdapteB5mm

XENAX® 35mm 13009.11
BERU 35mm 130.0.21

5.1.11Y-Kabel fur Encode6ignalabgriff

XENAX®-Kabel

Y-Cable 2x0.2n 150.2800

Mit dem ¥:Kabel kann das Encodersignal des Messsystems flir ex&euerungen

2RSNJ FNNJ SAYy aSfSTUNRByAaOKSa DSGNR

abgegriffen werden. Signallbertragung differentiell, RS422

5.1.12Master-SlaveKabel

XENAX®aster-Slave Kabel

Master-Slave Kabel 0.5 150.2520

Fiur den softwareméssigen Mast8tave Betrieb via I12C Bus. Typische Anwendung
sind HandlingsmoduleMit 3 Achsen kdnnen Piek& Place Applikationen mit
Drehachse realisiert werden. Die Programmierung erfolgt auf dem Master. Die
erkennt automatisch die angeschlossenen Slaigs.Gerate sind mit dem CIl (Carc
Identifier) durchnummeriert.

5.1.13 Computerkabel PC/Laptop fir RS232

XENAX®S23ZXKabel Lange [m]

RS23ZKabel
D-Sub 9 Pol auf UEB 18 150.2000
Mit diesem Computerkabel wird die Verbindung zwischen der RS23mittstelle
des PC und dem XENAZ&@vocontrollehergestellt.
Das Kabel wirdneistfiir Kommunikatios- oder Servicezwecke verwend@icht fur
die Standardversion vVorXENAX® Xvi 75V8S benditgeur fur Xvi75V8S mit der
Option RS232Pie Standardversion des XENAX® Xvi 7b&t88ne USEschnittstelle.
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5.2 XENA® Xvi Busmodule

/&ENAX®Xvi(HNuiﬁv)

v

Xvi 48V8 o
£ i
Xvi 75V8
2

Xvi 75V8S

Bus Protokoll

EtherCAT®IPY
Profinet®MPY OptionaleBusmodug fiir XENAX® Xvi
EtherNet/IPGMVIP°) Schnelle, interne Datenanbindung vi
POWERLINK@P 2) Daten und Adressbus
CANopen®

MP = Multiprotokoll-> Eine Busmodul Hardware mit Lizenz fur das
entsprechende Protokoll (Diesé&ann nicht selber angepasst werden. Bitte bei
der Bestellung angebgn

D. 2. 3) Die Schnittstelle ist fur den Anwender einheitlich nach CANopen® over
Ethernet DS301 und DS402 implementiert.

Y Einschliesslich einer Paign Bibliothek fur TwinCAT 3.
PLC Muster fir OMRON NJ2 Controller auf Anfrage erhaltlich.

2 Einschliesslich PbfienBibliothek fiir Automation Studio.

3 PLC Muster fiir Schneider Electric Controller auf Anfrage erhaltlich.

4 Standardisierte Schnittstelle zu PROFIdrive, einschliesslicp&iBibliotheken
fur TIA Portal und SIMATIC.

® EinschliesslicRLCoperOP fiir Studio5000

Art. Nr.

130.1030
130.10.2
130.10.3
130.1033
130.10.05
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Beispiel mit RJ45 0.1ond Xvi 75V8S:
Art. 150.31.01

Kabel Protokoll Art. Nr.

PatchkabelRJ45 EtherneBusmodul Ethernet TCP/IP / 150.31.00
Cat 5e, gelb, Lange 0.5m EtherCAT® /
POWERLINK®
PatchkabelRJ45 EtherneBusmodul | Profinet® / EtherNet/IP
Flach,Cat 6, weiss, Lange 0.1m

150.31.01

XENAX® Xvi 75M8SMU

Safety Motion Unit (SMU)

SIL2, Perform. Level D, Cat 3, Safety STO, SS1, SS? 130.2000

Fir den Einatz der TW zertifizierten Safety Funktionemwird ein XENAX
ServocontrolleiXvi 75V8S mit optionaler SafetyMotion Unit (SMUpenétigt

Sicherheitsfunktionen:

STO Safe Stop Off Sofortige Abschaltung der Endstufe

SS1 Safe Stop 1 Stoppen mit anschliessender Abschaltung der Endstufe

SS2 Safe Stop 2 Soppen mit beibehalten der StopPosition, Achsebleibt unter Kraft,
Endstufe aktiv.

SLS Safely Limited Speed Uberwachungeiner sicheren Geschwindigkeit. Falls Safely Limited Speed

Uiberschritten dann auf Safe Stop (SS2) Biiterwachungles
PositionsfenstersFallsPositionsfenster auch tberschritten, dann Auslosur
von STO, Abschaltung der Endstufe

Nachti&glicheAufristungvon SMUModulen auf besehenden XENAXvi75V8Controller ist nur ab Hardware V4 undr
bei Jenny Science vor Ort glith. SMU Module werden asachliesslich montiert in XENAXrvoontroller ausgeliefert.

Functional Safety mit SMU kann bei allen LINAX ELAXMotorfamilien sowie rotatorischen brushless Motoren
angewendet werden. Rotatorischéitstenbehaftete DEMotoren sind von der Funktionalen Sicherheit ausgenommen.
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5.4 Forceteq® pro

5.4.1 Signateq®@raft-Messverstarker

Signateq® ist ein Messverstarker fur beliebige DMS
Kraftsensoren speziell entwickelt fir den Anschluss an den
XENAX® Xvi 75V8S Servocontroller. Damit kdnnen mit der
Forceteq® Technologie noch kleinere Krafte prazis gemessen O Q

werden. Kraftregelung, Aufzeichnung und Auswertung erfolgeg

direkt im Servocontroller. Es ist keine zuséatzliche Steuerung
notwendig. Der Messverstarker ist in einem kompakten
Gehéause untergebracht und lasst sich z.B. sehr platzsparend
seitlich beim ELAX® Linearme8ghlitten anschrauben.

Signateq@raft-Messverstarker Art. Nr.

Signhateq® Messverstarker fur beliebig
Signhateq@raft-Messverstarkerzu DMSKraftsensorenDer Messverstéarke

XENAX® Xvi 75V8S muss zusammen mit dem Kraftsensg
als Paar geeicht werden.

154.30.@

Verkabelung des Kraftsensors an de
Sighateq® Messverstarker.
Eichung des Signateq® Messverstark 154.30.10

mit dem Kraftsensor als Paar.
Messprotokoll wird mitgeliefert.

Eichung Signateq® Messsgéirkersmit
Kraftsensor

Fir die Eichung missen folgende Angaben vom Kunden angegeben werden:
Kabellange vom Sensor zum Signateq®
Zu Kalibrierender Messbereich und deren Richtung (Zug, Druck, Zug/Druck)
Vorspannung vom Kraftsensor (falls vorhanden)
Datenblatt vomKraftsensor oder Kraftsensortyp und Sensitivitat (falls nichtd®mmitgeliefert)

Das Anschlusskabel Signateqg® um den Messverstarker mit dem
XENAX® Xvi 75V8S =zu verbinden ist ©6lbdgfa und
schleppkettentauglich. XENAX®eitig mit RJ4Stecker und
Signateq®seitig mit PustiPultAnschlussDiese Anschlusskabel
haben einen Mindestbiegeradius vo#lmm bei dauernder
Bewegung

Anschlusskabel Signateq®

Anschlusskabel Signateq® zu XENAX® 15 150.0910
i 3.5 150.0911

Xvi75V8S 0o 120.0912
Betriebstemp.-40° bis + 809 5.4mm 0.1.20 120.00.13

100



N
SCIENCE E
U

5.4.2 Kraftsensor FUTEK mit Uberlastschutz

Der LSB205 S Beam®.Lastsensor ist einer der gefragtesten Miniaknaftsensorer
von FUTEK. Er bietet auf3ergewothnliche Genauigkeit, unubertroffene Leistun
erstklassige Haltbarkeit in einem winzigen Gehause. Dieses vielseitige Moc
sowohl fur Zugals auch fir Druckanwendungen konzipiert und eignet sich perfek
alle Anwendungen, die hohe Genauigkeit und geringen Platzbedarf erfordern.

‘

Sensolinkl. Kabel Daten Art. Nr.
0c4.4N FUTEK FSH04782
Nennmesswed=S 0.13mm 154.31.10
OcON FUTEK FSHO0478
Nennmessweg FS 0.10mm 154.3210
0¢22N FUTEK-SHO0478
Nennmessweg FS 0.08mm Sensitivitat 2mV/V 154.3310
Linearitatsabweichung +0.1%
0c¢44N FUTEK-SHO0478 Uberlastschutz 1000% vom FS 154.3410
Nennmessweg FS 0.08mm Inkl. 1.5m Anschlusskabel Sensor :
0¢11IN FUTEKSHO0478
Nennmessweg FS 0.08mm 154.3510
0¢222N FUTEKSH0478
Nennmessweg FS 0.08mm 154.3610

5.4.3 Kompaktes Jenny Scienc8ensorGehéause

Die MiniaturDruckkraftsensoren der Bster Serie 8416im ausserst kompakten —_
Gehause von Jenny Science. Es bietet einen Uberlastschutz bis 1kN unc
Vorspannungdes Sensorauf 3N.Das Gehause hat fiir alle Kraftbereiche diesell
Abmessung und Befestigungsmadglichkeit. Ein Wechsel des Kraftbereichs ist dahel
mechanische Anpassumrinfachmaglich.

Gehéuse ohne Kraftsens®tassender #aftsensor aus Kapit&.4.4wahlen.

Gehause Daten Art. Nr.

Gehause fu0g¢20N

Burster8416:5020 154.39.20
Gehause fuO¢50N

Burster 84165050 154.39.30

Uberlastschutbis 1kN und

Gehéause fil0g100N vorgespannt auf 3N

Burster8416:5100 154.39.40
Gehéause fir 200N

Burster 84165200 154.39.50

101



N
SCIENCE E
U

5.4.4 KraftsensorBursterohne Gehause

Aufgrund der Uberaus klein gehaltenen Bauform konnen diese Druckkraftsens ultraminiatur-Kraftsensor
uberall dort eingesetzt werden, wo besonders unter raumlich beengTyp 8416
Einbauverhéltnissen statische und dynamische Druckkréafte zu messen sind.

Der Typ 8416 ist pradestiniert fur den Einsatz in der Mikrosystemtechnik, aber ek

gut kann dieser Sensor auch fur Messaufgaben im ForschundsEntwicklungssektol pe—
eingesetzt werden. A =%
Sensor ohne Gehéuse
0c20N Burstei8416:5020 Sensitivitat 1mV/V Auflésung 154.33.08 =
ohne Uberlastschutz 5.4mN/0.55¢f o
Relative Linearitatsabweichung 0.259
0c50N Burster 8416050 Sensitivitat 1ImV/V Auflésung 154.34.08
ohne Uberlastschutz 13.4mN1.37¢f o
Relative Linearitatsabweichung 0.259
0c100N Burstei8416:5100 Sensitivitat 1mV/V Aufldsung 154.35.08
ohne Uberlastschutz 26.8mN2.73gf o
Relative Linearitatsabweichung 0.259
0c200N Burster 8416200 Sensitivitat 1mV/V Auflésung 154.36.08
ohne Uberlastschutz 53.6mN5.47gf T
Relative Linearitatsabweichung 0.259

5.4.5 KraftsensorBurstermit Uberlastschutz

Mit dem Prazisiondliniatur-Kraftsensoren des Typs 8432 kdnnen auf kleinstem Ra
prazise Zugund Druckkraftmessungen durchgefiihrt werden. Hohe Genauigkeit, fe
Messbereichsstaffelung, einfache Lasteinleitung Uber die gegenuberlieger
Gewindeanschlisse und geringe Abmessungen des Sensorkdrpers erdffnen ein &
weites Anwendungsgebiet in Labor und Produktidennmessweg FSOL5-0.04mm :

Sensor Daten Art. Nr.

Sensitivitatd.75mV/V / Auflésung
1.3mN/0.13gf 154.31.05
Relative Linearitatsabweichung 09

Sensitivitat 15mV/V / Aufldsung
2.7mN/0.28gf 154.32.05
Relative Linearitatsabweichung 0%

0¢5N Burster 8435005
mit Uberlastschutzbis 25N

Oc¢10N Burster 8435010
mit Uberlastschutzbis 50N

Sensitivita2mV/V / Auflosung
5.4mN/0.55gf 154.33.05
Relative Linearitatsabweichung 0%

0¢20N Burster 8435020
mit Uberlastschutzis 100N

Sensitivita2mV/V / Auflosung
13.4mN/1.37gf 154.34.05
Relative Linearitatsabweichung 0%

0¢50N Burster 8435050
mit Uberlastschutzis 250N

SensitivitamV/V / Auflésung

0¢100N Burster 8435100 154.35.05
mit Uberlastschutzis 500N  26.8mN/2.73gf
Relative Linearitatsabweichung 09
0c200N Burster 8435200 SensitivitamV/V / Auflésung 154.36.05
mit UberlastschutzlkN 53.6mN/5.47¢f

Relative Linearitatsabweichung 09

102



sclsu@sn

6 Handelsprodukte

6.1 Ultrakompakte Drehachsenit Hohlwelle

Mn/Mpeak | n-max Flansch,
[Nm] [U/Min]  Hohlwelle
60 x60mm
@8.0mm

RA 60R30 113.0610

3 Phasen Servomotor 10polig mit spielfreiem Getriebe 1:30 SR e 8T

Der interneEncoder hat eine Auflosung voR&i nn ! K . t KFaSy LINE Y RCGEBigbdafgibtbdied2dza | Y
60'000 A/B Phasen. Mit der Flankenauswertung erhalt mar24@000 Inkremerg pro Umdrehung.Dies ergibt eine
Aufldsungvon 5.4 Bogensekunden.

EinAnschlusskabelon 0.2m ist standardmassig enthalten, montiert mit Rundstecker undBub Stecker, vorbereitet fiir
Verlangerungskabel mit variabler Lange.

6.1.1 Ultrakompakte Drehachs&erlangerungskabel

Motorkabel 3 Pol Encodekabel 15
Lange BinderRundstecker Pol HDBuchse

Verlangerungkabel
geschirmtund

schleppketten [m] auf 3 PolWago auf 15 Pol HD
tauglich Stecker,3.5mm Stecker
Art. Nr. Art. Nr.
Liitze grau, 15 150.2601 150.2701 S
Temp. bewegt 35 150.2603 150.2703 S ——
-25° bis +80° 5.0 150.2605 150.2705
0.1-20 150.26.10 150.27.10
'GT%?n‘L‘fT::'\Z;” 15 1504601 150.4701
135 bis +100 35 150.4603 150.4703
reinraumtauglichund 5.0 150.4605 150.4705
2 0.1-20 150.46.10 150.47.10
oelbestandig

Die Verlangerungskabel der Drehachse sind identisch zu den Verlangerungskabeln bei denLk&NAX@Lineamotor-
Achsen.
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6.2 Rundtisch mit Direktantrieb und Hohlwelle

Mn/Mpeak Flansch,

el [N Hohlwelle
RT120-25H80 1.8/ 6.5 955 120x 80mm @ 25mm 11307.12
RT120-37H37 06/21 400 120 x 37mnmd 30mm 113.0719

Der Direktantrieb ist ein eisenloser Torque Motor ohmagnetische
Rastkréfte. Der hochaufloésende Messencoder ist integriert und hat eing
Nullimpuls pro Umdrehung fiir die Referenzierung. Die RT Hohlwellen
Servomotoren kénnen direkt mit dem XENAX® Xvi Servocontroller
angesteuert werden.

EinMotor-Anschlusskabeaind Kabelverzweigung (Encoder und Hallkabe

vonje 3.0m ist standardmassig enthalten, montiert mit 3 Pol Wago 3.5
und 15 Pol HD Stecker.

6.2.1 Rundtisch mit Direktantrieb und Hohlwellenit Vedangerungskabel

RT120-25H80fur Verlangerung 113.0713

RT120-37H37fur Verlangerung 113.0720

Motorkabel 3 Pol

WA BinderRundsteckermuf 3 Pol

Encodekabel 15 Pol HIBuchse

geschirmtund : WagoStecker, Bmm auf 15 Pol HCstecker
schleppkettentauglich Art. Nr.
Art. Nr.
L itze ara 15 150.2601 150.2701
Tom egewe’ t 35 150.2603 150.2703
-25°pbis +8090 5.0 150.2605 150.2705
0.1-20 150.26.10 150.27.10
IGTl(Jjnduan:Ivt:atu 15 150.4601 150.4701
ot bs 1100 3.5 150.4603 150.4703
einraumtasalichund 5.0 150.4605 150.4705
giic 0.1-20 150.46.10 150.47.10
oelbestandig

Die Verlangerungskabeles Rundtischsind identisch zu den Verlangerungskabeln bei den LINAX® LxeLineamotor-
Achsen.
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6.3 Inbetriebnahme und+ SNJ | 6 St dzy 3

maxon motor FAULHABER GROUP _
driven by precision e ﬂmy

Die XENAX® Servocontroller kdnnen alle handelsiiblichen burstenlosefBIAGEG 3 Phasen Motoren ansteuern.
Selbstverstandlich kénnen auch biirstenbehaftete DC Motoren angesteuert webdemn. ist ein inkrementeller Encoder mit

A / B Signalen (vorzugsweise differentiell, RS422) als Messsystem vorzusehen. Beim Anlauf wird der elektrische Winkel ab
den Hallsignalen eruiert. Danach erfolgt die vektororientierte Stromkommutierung gemass EncoderzBhler.
blrstenbehafteten D@/Aotoren ist nur ein inkrementeller Encoder erforderlich.

Verkabelung Servomotor

Anschlusskabel

montieren

Motorkabel 3 Pol,
WagoStecker, 3dmm
Encode#/Hallkabel Lutze, geschirmt 15 150.9000

15Pol
HD DSubStecker

Aufbereiten ParameersatzServomotor

Motorparameter Bendtigte Parameter Speicherort

Drehmomentkonstante [Nm/A]
Rotortrdgheitsmoment [kg*m2]

. Polpaarzahl [1] WebMotion
iy Datfnblatt Widerstand Phase K 4§ Y| Open->from File 150.9005
ervomotor Induktivitat Phase K+ 4§ &> | Save> to XENA

Nominalstrom [A]
Encoderauflésung [INC/REV]

Beim XENAX Xvi lauft die Regelung rein mathematisch mit Zustandsregler und Beobadbdbei sind die exakten
Motordaten notwendig Diese Parametrierung kann auch durch Sie als Anwender erfolgen.

Jenny Science AG
Sandblattell
6026 Rain

Tel+41 (0)41 2552525
WWW.jennyscience.com
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